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1 SICHERHEITSHINWEISE

1 Sicherheitshinweise

= Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Geréats die Betriebsanleitung.

= Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Gerats durfen nur von
geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

= Beidiesem Gerat handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil im Sinne
der EU-Maschinenrichtlinie.

= Beider Inbetriebnahme ist das Gerat ausreichend vor Feuchtigkeit und Ver-
schmutzung zu schitzen.

= Die vorliegende Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des Lebens-
zyklus des Gerats bendétigt werden.

= Dieses Gerat ist ein Produkt der Klasse A. In Wohnumgebungen kann es Funksto-
rungen verursachen. Der Benutzer sollte bei Bedarf geeignete MaRnahmen ergrei-
fen.
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BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG 2

2 Bestimmungsgemafie Verwendung
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Das Sensor Integration Gateway SIG100 ist ein 10-Link-Sensorhub mit mehreren sepa-
raten Sensoreingangen und mehreren separaten Ausgangen. Es kann als Einzelgerat
oder als I0-Link-Slave genutzt werden, um die Daten fur alle angeschlossenen Geréte
effizient zu Ubertragen. Wenn das SIG100 als 10-Link-Slave verwendet wird, ist ein 10-
Link-Master erforderlich. Wenn ein T-Koppler verwendet wird, um das Signal an den
Pins 2 und 4 an jedem der sechs vorhandenen Sensoranschlisse (S1 bis S6) zu teilen,
kénnen bis zu 12 separate Ein- oder Ausgange an das SIG100 angebunden werden. Ein
besonderer Vorteil des Sensor Integration Gateways SIG100 besteht darin, dass alle
angeschlossenen Gerate Uber Logikfunktionen miteinander verschaltet werden kdnnen.
Méglich wird dies durch den implementierten Logik-Editor, auf den Uber die Benutzer-
oberflache SOPAS ET zugegriffen werden kann. Zur Visualisierung kann ein browserfa-
higer PC verwendet werden. Die erforderliche Software SOPAS ET kann unter
heruntergeladen werden.

HINWEIS

Die Verwendung eines 10-Link-Masters ist NICHT zwingend erforderlich. Das SIG100
kann im SIO-Modus genutzt werden. Ein 10-Link-Master ist nur dann erforderlich, wenn
das SIG100 als 10-Link-Slave verwendet werden soll. Darliber hinaus kann das SIG100
als ein Standalone-Controller genutzt werden, ohne zusatzliche SPS.

Tabelle 1: SIG100 - Implementierung
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Abbildung 3: SIG100 als 10-Link-Slave

Wird das Produkt fur einen anderen Zweck oder in irgendeiner Weise verandert verwen-
det, erléschen samtliche Gewahrleistungsanspriche gegenlber der SICK AG.
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3 BETRIEBS- UND STATUSANZEIGEN

3 Betriebs- und Statusanzeigen

Wahrend das Sensor Integration Gateway SIG100 in Betrieb ist, wird der Zustand der
Verbindungen optisch durch Status-LEDs angezeigt. Anhand dieser Statusanzeigen
kann der Bediener schnell und einfach feststellen, ob das SIG100 und alle angeschlos-
senen Gerate einwandfrei funktionieren.
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Abbildung 4: MafSizeichnung
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|0-Link / Spannungseingang
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Befestigungslasche fur seitliche Montage
Einschub flir Kennzeichnungsschild

Anschluss S1 fir den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss S2 fir den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss S3 flir den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss S4 fir den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss S5 flr den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss S6 fir den Anschluss von Standard-Eingangen oder Standard-Ausgangen
Anschluss-LED Pin 2
Anschluss-LED Pin 4
Befestigungslasche fur Frontmontage

USB-Konfigurationsanschluss (nur zur Konfiguration und fiir Diagnosezwecke)
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®
®

Tabelle 2: LEDs fiir Versorgungsspannungs- / 10-Link-Anschluss

N—

®SICK

~<=x SIG100

@ Grlin Spannungsversorgung / 10-
Link-Aktivitat
® Gelb Q-Ausgang:

Aus: Ausgang Logik-Editor QL1
Low (= 0) oder Ausgang wird
nicht verwendet.

Orange: Ausgang Logik-Editor
QL1 High (= 1)

Tabelle 3: LEDs ftir |/0-Anschluss (Anschluss S1-S6)

©) Gelb Pin 4 ist aktiv.
Gelb Pin 2 ist aktiv.
BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 7




4 TRANSPORT UND LAGERUNG

41

4.2

4.3

Transport und Lagerung

Transport

Bitte lesen und beachten Sie zu Ihrer eigenen Sicherheit die folgenden Hinweise:

@ HINWEIS
Beschadigung des Sensors durch unsachgemafien Transport.

= FUr den Transport muss das Gerat stoSsicher und geschitzt gegen Feuchtigkeit
verpackt werden.

= Empfehlung: Verwenden Sie die Originalverpackung, da sie optimalen Schutz bie-
tet.

= Der Transport sollte ausschlieflich von Fachpersonal durchgefihrt werden.

= Beim Entladen und beim innerbetrieblichen Transport ist stets mit grofiter Sorgfalt
und Vorsicht vorzugehen.

= Beachten Sie die Symbole auf der Verpackung.

= Entfernen Sie die Verpackung erst unmittelbar vor Montagebeginn.

Transportinspektion

Die Lieferung bei Erhalt im Wareneingang unverzuglich auf Vollstandigkeit und Trans-
portschaden prifen. Bei auierlich erkennbarem Transportschaden ist wie folgt vorzuge-
hen:

= Lieferung nicht oder nur unter Vorbehalt entgegennehmen.

= Schadensumfang auf den Transportunterlagen oder auf dem Lieferschein des
Transporteurs vermerken.

= Reklamation einleiten.

HINWEIS
@ Jeden Mangel reklamieren, sobald er erkannt ist. Schadenersatzanspriuche kénnen nur
innerhalb der geltenden Reklamationsfristen geltend gemacht werden.

Lagerung

Lagern Sie das Gerat unter folgenden Bedingungen:

= Empfehlung: Die Originalverpackung verwenden.

= Nichtim Freien lagern.

= An einem trockenen staubgeschitzten Ort lagern.

= Damit eventuell vorhandene Restfeuchte entweichen kann, nicht in luftdichten
Behaltnissen verpacken.

= Keinen aggressiven Substanzen aussetzen.

= Vor Sonneneinstrahlung schitzen.

= Mechanische Erschitterungen vermeiden.

= Lagertemperatur: siehe ,Technische Daten”, Seite 47.

= Relative Luftfeuchte: siehe ,Technische Daten”, Seite 47.

= Uberpriifen Sie bei einer Lagerzeit (iber 3 Monate regelméaRig den allgemeinen
Zustand aller Komponenten und der Verpackung.
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MONTAGE 5

5 Montage

Das SIG100 wird mithilfe von zwei Schrauben (max. M6) und zwei Unterlegscheiben
montiert.

Beachten Sie das maximal zulassige Anzugsdrehmoment von 0.8 Nm.

\‘ 2x M6

< 0.8 Nm

POWER CONFIG

R/NS

Abbildung 5: Montage
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6 ELEKTRISCHE INSTALLATION

6.1

10

Elektrische Installation

Schliefen Sie das SIG100 an die Spannungsversorgung an (M12-Stecker, A-codiert).
SchliefRen Sie die gewlinschten Gerate (Sensoren/Aktoren) an das SIG100 an.

Die Lichtschranken mussen in spannungslosem Zustand (U, = O V) angeschlossen wer-
den. Je nach Anschlussart sind die folgenden Informationen zu beachten:

Die Gesamtstromaufnahme des SIG100 darf 4 A nicht Uberschreiten.

WICHTIG GERATESCHADEN
Gerateschaden durch falsche Versorgungsspannung! Beachten Sie bitte die Hinweise
zur elektrischen Installation.

Eine falsche Versorgungsspannung kann zu Schaden an den Geraten fihren. Betrieb in
kurzschlussgeschitztem Netz mit max. 8 A.

Spannung erst anlegen/Spannungsversorgung erst einschalten (U, > O V), wenn alle
elektrischen Anschllsse hergestellt wurden.

Alle nicht verwendeten Anschllisse mussen durch Blindstopfen abgedichtet werden, um
die Schutzart IP 67 zu gewahrleisten.

Der IO-Link-Ausgang wird Uber die Sensorversorgung mit Spannung versorgt.

Der Digjtaleingang entspricht der Eingangskennlinie gemaf EN 61131-2, Typ 1 und
Typ 3.

Erlauterungen zum Anschlussschema.
DI = Digitaleingang
DO = Digitalausgang

n. c. = unbeschaltet

DC
DC: 10 ... 30 VDC, siehe ,Technische Daten*, Seite 47
@ HINWEIS
Das SIG100 ist nur fir den Anschluss von PNP-Sensoren vorgesehen und nicht fir den
Anschluss von NPN-Sensoren.
Tabelle 4: Power Port, M12 A-coded
Pin Signal Description
1 + (L+) + 24V DC nominal
2 DO configurable as a Standard Dis-
crete Output
3 M ov
DO/C configurable as 10-Link or stan-
dard output.
BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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Tabelle 5: USB Port (for configuration), M8

Pin Signal Description
1 + (L+) + 5V DC nominal
2 - Data
3 M 0V (logic ground)
4 + Data
L 2
1
Tabelle 6: Port S1-S6
Pin Signal Description
1 + (L+) + 24V DC nominal
2 DI/ DO Configurable as Discrete Input
or Discrete Output
3 M 0V (logic ground)
4 DI/ DO Configurable as Discrete Input
or Discrete Output
5 n. c.

WICHTIG

Jeder Anschluss (S1 bis S6) ist auf 50 mA begrenzt. Bevor ein neues Projekt gestartet
wird, muss die Leistungsaufnahme des Gerats bzw. der Gerate Uberpruft werden.

BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 11



7 KONFIGURATION DES SIG100

71

711

12

Konfiguration des SIG100

Das SIG100 kann auf einem PC (unter Microsoft Windows) Uber USB mithilfe der Soft-
ware SOPAS Engineering Tool konfiguriert werden.

Das erforderliche Kabel (M8, USB) kann separat bestellt werden. Die Artikelnummer
lautet 6051163.

Die Anwendung SOPAS Engineering Tool kann auf heruntergeladen wer-
den.

Bitte achten Sie darauf, dass es sich bei der installierten Anwendung um die aktuelle
Version von SOPAS ET (V2018.2 oder hdher) handelt.

Nachdem Sie SOPAS ET gestartet haben, installieren Sie den SIG100-Geratetreiber
(SDD). Der SDD kann uber ein verbundenes Gerat hochgeladen oder auf www.sick.com
heruntergeladen werden. Bitte beachten Sie, dass auf www.sick.com zwei verschiedene
SDDs verflgbar sind. Dabei ist ein SDD fur die Verwendung Uber USB bestimmt (—->
direkter Anschluss des SIG100 an einen Laptop/PC via USB-Kabel, z. B. 6051163) und
ein weiterer SDD fur die Verwendung von SOPAS per 10-Link (mit SiLink2 Mas-

ter 1061790). Bitte stellen Sie sicher, dass Sie SOPAS ET uber USB unter Verwendung
der korrekten SDD-Datei ausfuhren, wenn Sie den Logik-Editor nutzen mdchten. Der 10-
Link-SDD unterstitzt den Logik-Editor nicht.

Bedienung via SOPAS ET

@
@

Mithilfe der Anwendung SOPAS Engineering Tool kann das SIG100 auf einem PC unter
Microsoft Windows konfiguriert werden.

HINWEIS
Bitte stellen Sie sicher, dass Sie die aktuelle Version von SOPAS ET (V2018.2 oder
hoher) verwenden.

HINWEIS

Stellen Sie auBerdem sicher, dass Sie die schnittstellenorientierte Suche verwenden (-
> Kklicken Sie auf ,Search settings“ (Sucheinstellungen), und wahlen Sie die Optionen
LInterface oriented search” (Schnittstellenorientierte Suche) und ,USB* aus).

Uberblick iiber SOPAS ET und Standardfunktionen auf den einzelnen Seiten

Die Seiten des SIG100 haben das folgende allgemeine Layout:

BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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B Devxe Informaton

B Logic Editor

©f Einstellungen

Abbildung 6: Layout von SOPAS ET

Men(
Start
STATUS

Seiteninhalt

SECNCRCRORSNONONONORCONS)

Seitenauswahl
Benachrichtigungen
Betriebsart (z. B. Wartung)

PINOUT (Pinbelegung): Anzeige der Prozessdaten
FIND ME (ldentifizieren)
RESTORE FACTORY SETTINGS (Auf Werkseinstellungen zurticksetzen)

Seite aktualisieren
Bearbeitungsmodus

Uber die Schaltflachen im oberen rechten Bereich der Schnittstelle kann die allgemeine
Geratekonfiguration durchgefihrt werden. Diese Schaltflachen stehen auf jeder Konfi-
gurationsseite zur Verflugung.

Tabelle 7: Funktionen

BEARBEITEN

4

@

Uber die Schaltflache zum Bearbeiten kénnen die Einstellungen auf der
jeweiligen Konfigurationsseite geadndert werden.

Wenn die Schaltflache zum Bearbeiten aktiviert ist, wird sie in Hellblau her-
vorgehoben. Konfigurierbare Seiten werden so lange in Grau angezeigt, bis
die Schaltflache zum Bearbeiten ausgewahlt wurde.

HINWEIS

1.  Klicken Sie auf die Schaltflache zum Bearbeiten (oben rechts)

2.  Klicken Sie auf die Schaltflache ,RUN“ (Ausfuhren) (unten links).

3. Andern Sie die Betriebsart von ,RUN“ (Ausfiihren) in ,MAINTENANCE*“
(Wartung).

4.  Geben Sie das Kennwort ,main* ein.

5. Nun kénnen Sie die Einstellungen &ndern.

BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 13



7 KONFIGURATION DES SIG100

PINOUT (Pinbele-
gung): Anzeige
der Prozessdaten

Uber die Schaltflache ,PINOUT* (Pinbelegung) wird die 10-Link-Prozessdaten-
struktur angezeigt und das verbundene SIG100 visualisiert.

Process Data In (Eingehende Prozessdaten): Prozessdaten vom SIG100 zum
10-Link-Master. Ist 8 Byte lang und enthalt die Bitpositionen und den Status
fir jeden Eingang.

Process Data Out (Ausgehende Prozessdaten): Prozessdaten von der
SPS/vom |0-Link-Master zum SIG100. Ist 2 Byte lang und enthalt den kom-
binierten Schaltzustand aus der Logikkonfiguration fur bis zu 16 Ausgange.

-

Process Data In

Bits 47-32 Bits 31-20

Bits63-48

Process Data Qut
Process Data Select

8 IL7 IL6 IL5 IL4 IL3 1L2 111
ALY ont.e
e e s s e ss O Analogvalue
4I '.ZI '.'IB'.. :IS'.SIS:SI i

O dec @ bin oK

91 1
3

m
m

Bit15

m
m

O hex

FIND ME (ldentifi-
zZieren)

B
@

Wenn Sie auf diese Schaltflache klicken, blinkt die LED ,DO“ neben dem
Spannungsversorgungsanschluss ,POWER“ des SIG100 so lange mit einer
Frequenz von 1 Hz, bis die Schaltflache erneut angeklickt wird. Mit dieser
Funktion kénnen bereits montierte Gerate identifiziert werden.

HINWEIS

Wenn die Funktion ,FIND ME” aktiv ist, kann so lange keine weitere Schnitt-
stellennavigation erfolgen, bis die Schaltflache ,STOP*“ im Dialog angeklickt
wurde.

Information
Find-Me aktiv, LEDs des Gerdts blinken

STOP

14
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KONFIGURATION DES SIG100 7

RESTORE FAC-
TORY SETTINGS
(Auf Werksein-
stellungen
zurlicksetzen):
Zuriicksetzen auf
Werkseinstellun-
gen

£ RESTORE FACTORY SETTINGS

@
@

Wenn Sie auf diese Schaltflache klicken, werden sdmtliche Einstellungen
des SIG100 auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt. Ab Werk sind alle
AnschlUsse als Digitaleingdnge konfiguriert.

Die Auswahl der Option ,RESTORE FACTORY SETTINGS“ (Auf Werkseinstel-
lungen zurlcksetzen) muss im Feld ,Confirm Action” (Aktion bestatigen)
erneut bestatigt werden.

Wenn Sie auf ,,0K* klicken, werden alle aktuell auf dem Gerat gespeicherten
Einstellungen Uberschrieben.

Nachdem Sie auf ,,0K* geklickt haben, wird ein Dialog ,Success” (Vorgang
erfolgreich) angezeigt, in dem das erfolgreiche Zurlicksetzen des ange-
schlossenen SIG100 auf die Werksteinstellungen gemeldet wird.

HINWEIS
Wahrend die beiden Dialoge aktiv sind, ist keine anderweitige Schnittstel-
lennavigation moglich.

HINWEIS

Die Schaltflache ,RESTORE FACTORY SETTINGS* (Auf Werkseinstellungen
zurucksetzen) ist auf jeder Konfigurationsseite verfugbar.

HELP (Hilfe)

2 ar
@

Uber die Schaltflache ,HELP“ (Hilfe) kénnen eine Hilfeseite aufrufen, die auf
jeder Konfigurationsseite auf der rechten Seite der Benutzeroberflache
angezeigt wird. Hier finden Sie weitere Informationen zum SIG100 in Bezug
auf jede Seite.

HINWEIS
Der Bildschirm ,HELP“ (Hilfe) bleibt ge6ffnet, wenn Sie die Konfigurations-
seite (ber die Baumansicht mit Konfigurationsseiten wechseln.

Meni

Uber diese Schaltflache kdnnen Sie das Menii ,Page selection* (Seitenaus-
wahl) ein- oder ausblenden, um die Navigation auf kleineren Bildschirmen
zu erleichtern.

HINWEIS
Die Schaltflache ist Hellblau hervorgehoben, wenn der Geratebaum ausge-
blendet ist.

Start

Uber die Startschaltflache gelangen Sie stets zuriick zur Geréteseite ,STA-
TUS".

8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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7 KONFIGURATION DES SIG100

712

16

Seite aktualisie-
ren

Wenn Sie auf diese Schaltflache klicken, wird der Seiteninhalt aktualisiert.

Gerateinforma-
tionen

In diesem Bereich oben links auf der Seite werden der Produktname, der
benutzerdefinierte Speicherort, die Firmware-Version und die Seriennum-
mer angezeigt.

Seiteninhalt

In diesem Bereich wird die ausgewahlte Seite angezeigt.

SETTINGS (Ein-
stellungen)

Auf der Seite ,SETTINGS* (Einstellungen) kdnnen Sie die Sprache, Einheiten
und den Anzeigemodus (Tablet, PC oder Mobiltelefon) fiir die Benutzerober-
flachen anpassen.

Geratebenach-
richtigungen

Benachrichtigungen flr das SIG100 werden unten auf dem Startbildschirm
angezeigt. Sie dienen nur zu Informationszwecken beim Austausch von Kon-
figurationen oder wenn Fehler auftreten.

RUN (Ausfiihren)

@

Klicken Sie auf die Schaltflache ,RUN“ (Ausfuihren), um die Benutzerzugriffs-
ebene in ,MAINTENANCE" (Wartung) zu andern. Das erforderliche Kennwort
lautet ,main”“. Die Gerateeinstellungen auf den Seiten ,CONFIGURATION*
(Konfiguration), ,,LOGIC EDITOR” (Logik-Editor) und ,SETTINGS* (Einstellun-
gen) konnen nur im Modus ,MAINTENANCE* (Wartung) angepasst werden.

HINWEIS

Die Gerateeinstellungen auf den anderen Seiten sind ausgegraut und kén-
nen erst angepasst werden, wenn der Modus ,MAINTENANCE® (Wartung)
aktiviert ist.

Stellen Sie sicher, dass die Schaltflache zum Bearbeiten in der oberen rech-
ten Ecke ebenfalls aktiviert ist, wenn Sie Einstellungen vornehmen méchten.

Seite ,STATUS*

&l STATUS

Bei der Seite ,.STATUS“ handelt es sich um die Startseite flr das SIG100. Sie bietet
einen Uberblick Uber den aktuellen Modulstatus und die Geratefunktion.

ii

Abbildung 7: Seite ,STATUS*

Auf der Seite wird die Konfiguration von Pin 2 und Pin 4 fiir jeden Anschluss angezeigt
sowie die aktuellen Eingangs- oder Ausgangspegel. Die LEDs in der Abbildung vom
SIG100 andern ihren Zustand in Abhangigkeit vom aktuellen Zustand des verbundenen
Gerates. Die Anschlusse entsprechen den auf der Seite ,,CONFIGURATION* (Konfigura-
tion) festgelegten Eingangs- oder Ausgangseinstellungen. Die Anschlussbezeichnungen
entsprechen den auf der Seite ,CONFIGURATION® (Konfiguration) festgelegten benut-
zerdefinierten Anschlussbezeichnungen.
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Der Spannungsversorgungsanschluss ,POWER“ (Pin 2) visualisiert den Ausgang ,,DO2“
des Logik-Editors und zeigt den aktuellen Status an. Der graue Kreis wird in Abhangig-
keit von dem Ausgangspegel in einen grinen Kreis geandert.

Der Spannungsversorgungsanschluss ,POWER* (Pin 4) visualisiert den Ausgang ,DO1“
des Logik-Editors und zeigt den aktuellen Status an. Der graue Kreis wird in Abhangig-
keit von dem Ausgangspegel in einen griinen Kreis geandert. Dieses Verhalten ist nicht
konfigurierbar.

Die in der Abbildung auf der linken Seite dargestellte LED ,POWER/C* leuchtet in der
Regel stets griin, um anzuzeigen, dass das SIG100 eingeschaltet ist.

Die LED ,DO“ neben dem Spannungsversorgungsanschluss ,POWER* visualisiert den
Logik-Editor-Ausgang ,QL1“. Dies ist nicht konfigurierbar und kann nicht angepasst wer-
den.

7.1.3 Seite ,CONFIGURATION“ (Konfiguration)

8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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= KONFIGURATION

Auf der Seite ,,CONFIGURATION“ (Konfiguration) des SIG100 kdnnen die Einstellungen
fur jeden M12-Anschlusses angepasst werden. Die Seite ist in Unterseiten unterteilt,
auf die Uber die Registerkarten oben auf der Seite zugegriffen werden kann.

£ OZPNOUT Q FINDME Of AUSUFERUNGSZUSTAND WIEDERHERSTELLEN 2 HILFE

Abbildung 8: Seite ,CONFIGURATION* (Konfiguration)

Registerkarte ,POWER PORT" (Spannungsversorgungsanschluss)

Auf der Registerkarte ,POWER PORT* (Spannungsversorgungsanschluss) kénnen Sie
die Einstellungen des Spannungsversorgungsanschlusses ,POWER* konfigurieren.

Dabei konnen Sie die Ausgange an den Pins 2 und 4 auf ,PNP“, ,Push-Pull“ oder ,OFF*
(Aus) setzen.

Um die Einstellung zu bearbeiten, melden Sie sich im Modus ,MAINTENANCE* (War-
tung) an, und klicken Sie auf die Schaltflache zum Bearbeiten. Wahlen Sie in der Drop-
downliste die gewunschte Ausgangseinstellung aus. Bei einem PNP-Ausgang wird die
Last mit der Versorgungsspannung des SIG100 versorgt. Bei einem Push-Pull-Ausgang
wird die Last je nach Anforderung mit der Versorgungsspannung des SIG100 oder mit
0V versorgt.
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@

Registerkarte ,DI/DO PORTS* (DI/DO-Anschllisse)

Auf der Registerkarte, DI/DO PORTS* (DI/DO-Anschlisse) konnen Sie die Einstellungen
des Spannungsversorgungsanschlusses DI/DO-Anschlusse konfigurieren.

Auf der Registerkarte, DI/DO PORTS* (DI/D0O-Anschlisse) konnen Sie die Pins 2 und 4
an jedem der sechs M12-Anschlisse (S1 bis S6) anpassen. Sie kdnnen entweder als
Eingang oder als Ausgang verwendet werden. Die Anschlusse sind von oben nach
unten durchnummeriert, wobei S1 der oberste und S6 der unterste Anschluss ist.
DI/DO1 bezieht sich immer auf Pin 4 und DI/DO2 bezieht sich immer auf Pin 2.

Registerkarte ,10-Link“

Auf der Registerkarte ,I0-Link”“ konnen Sie den Modus fur die ausgehenden Prozessda-
ten festlegen. Der Modus fur die ausgehenden Prozessdaten (vom |0-Link-Master zum
SIG100) kann entweder ,,Digital“ sein (mit 16 Logik-Editor-Eingangen —> IL1 ... IL16)
oder ,Analog” (mit 1 Analogeingang).

Die Struktur fur die ausgehenden Prozessdaten wird auch in der Ansicht ,PINOUT* (Pin-
belegung) und im Logik-Editor angezeigt. Dabei werden der Logik-Editor und die Ansicht
»PINOUT* (Pinbelegung) entsprechend der Auswahl auf der Registerkarte ,10-Link“
automatisch angepasst.

HINWEIS

Die ausgehenden Prozessdaten umfassen 2 Bytes, die von der SPS/dem |0-Link-Mas-
ter an das SIG100 gesendet werden. Beachten Sie, dass diese Konfiguration keine Aus-
wirkungen auf die eingehenden Prozessdaten hat (vom SIG100 zum 10-Link-Master/zur
SPS).

7.1.4 Seite ,IDENTIFICATION* (Identifikation)

© IDENTIFIKATION

Auf der Seite ,IDENTIFICATION* (Identifikation) des SIG100 werden die Daten zur Gera-
teidentifikation angezeigt.

Hier kann ein anwendungsspezifischer Name und ein Geratefunktionsname festgelegt
werden.

7.1.5 Seite ,LOGIC EDITOR* (Logik-Editor)

[#l LOGIKEDITOR

Auf der Seite ,,LOGIC EDITOR* (Logik-Editor) von SIG100 kénnen benutzerdefinierte
Logikfunktionen auf die verflgbaren Eingangssignale angewendet und die Ergebnisse
auf diverse Ausgangssignale Ubertragen werden, indem Sie Logikgatter und Verbin-
dungslinien per Drag-and-Drop-Funktion anordnen.

18 BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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Auf der linken Seite des Bildschirms werden alle konfigurierten Eingange angezeigt. In
der oberen mittleren Leiste werden die verfugbaren Logikgatter angezeigt, die nach
unten in den Arbeitsbereich gezogen werden konnen. Auf der rechten Seite sind die
konfigurierten Ausgange aufgeflhrt.

@ HINWEIS

Beachten Sie, dass der Bildschirm ausgegraut ist, bis Sie auf die Schaltflache zum
Bearbeiten klicken, siehe ,Uberblick iiber SOPAS ET und Standardfunktionen auf den
einzelnen Seiten®, Seite 12.
Um neue Logikfunktionen einzurichten, mussen Sie sich im Modus ,MAINTENANCE" (War-
tung) anmelden, siehe ,Bearbeitungsmodus®, Seite 25.

Erstellen eines Logiksystems

1 | Auswahlen der erforderlichen Logikgatter: Klicken Sie auf die Logikgatter, und ziehen Sie
sie in den Arbeitsbereich.

:.) HINWEIS

1 Wenn Sie einen falschen Logikblock ausgewahlt haben oder einen Logikblock entfernen
machten, klicken Sie ihn an, und ziehen Sie ihn zurlick in die Auswahlleiste. Dabei wird ein
Papierkorbsymbol angezeigt, Uber das Sie das Logikgatter aus dem Arbeitsbereich entfer-
nen kénnen.
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7.1.6

20

Herstellen von Verbindungen von den Eingangen zu den Logikgattern: Klicken Sie auf den
gewulnschten Eingang, klicken Sie ihn erneut an, und fassen Sie den Pfeil an. Daraufhin
wird eine Verbindungslinie erstellt. Beachten Sie, dass Sie die Linie zu einem gewlinschten
Eingangslogikgatter ziehen kénnen.

Bei Anndherung erweitern sich die Logikgattereingange, um die Verbindungslinie aufzuneh-
men. Sobald die Verbindung hergestellt wurde, kdbnnen die Biegungen (wenn die Verbin-
dung in Biegungen verlauft), die Position des Logikgatters und die Fenstergréfle verscho-
ben werden. Die Verbindung wird automatisch skaliert. Eine falsche Verbindung kann
durch Anklicken und Halten der Verbindungslinie entfernt werden. Dabei wird oben in der
Mitte der Benutzeroberflache ein Papierkorbsymbol angezeigt.

Einige Logikblocke erfordern mindestens zwei Eingangssignale.

Beachten Sie, dass die Eingdnge immer von oben nach unten belegt sein mussen (z. B. bei
zwei Eingdngen A+B und nicht A+D).

Die Eingange sind beim Herstellen von Verbindungen rot umrandet, um anzuzeigen, dass
in diesem Bereich noch eine Verbindung benétigt wird. Die beiden Eingange C und D sind
in der logischen Wahrheitstabelle nur aktiv, wenn eine Verbindung hergestellt wird.

HINWEIS
Grline Eingangspfeile und griiner Text: eine Verbindung ist moglich.

Wenn keine Verbindung maoglich ist, ist der Text Rot und es kann keine Verbindung zu dem
Eingang gezogen werden.

HINWEIS

Einige Eingénge und Logikgatter weisen ein kleines Zahnradsymbol auf, das anzeigt, dass

einige zusatzliche Einstellungen méglich sind. Durch Anklicken des Zahnradsymbols 6ffnet
sich der Dialog flir zusatzliche Einstellungen und ermdglicht eine zusatzliche Konfiguration
(z. B. Verzbgerungszeit).

0

Beenden der Einrichtung (iber die Schaltflache ,Transfer and Execute Flow* (Ubertragen
und Funktionsschema anwenden): Die neue Logikkonfiguration wird an das angeschlos-
sene SIG100 ubertragen.

P> TRANSFER AND EXECUTE FLOW

HINWEIS
Wenn fehlerhafte Verbindungen vorhanden sind oder Verbindungen fehlen, wird ein Fehler
angezeigt. Eine erfolgreiche Ubertragung wird im Benachrichtigungsbereich gemeldet.

Seite ,SETTINGS* (Einstellungen)

©f EINSTELLUNGEN

Folgende Einstellungen sind maoglich:

Einstellung Méogliche Werte
Language (Sprache) English (Englisch) / German (Deutsch)
Display mode (Anzeigemodus) Phone (Mobiltelefon) / Tablet (Tablet) / Desk-
top (PC)
BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK

Irrtimer und Anderungen vorbehalten



KONFIGURATION DES SIG100 7

Appi
o EnsTELUNGEN

Uber die Schaltflache ,INFORMATION“ (Informationen) erhalten Sie néhere Informatio-
nen zur Version der Schnittstellensoftware.

7.2 Betrieb tber 10-Link
Das SIG100 kann Prozessdaten und Parameter tber I0-Link austauschen. Dazu wird
das |I0-Link-Senorhub (SIG100) mit einem geeigneten 10-Link-Master verbunden.
Die 10-Link-Schnittstelle des SIG100 weist die folgenden Eigenschaften auf:
Tabelle 8: 10-Link-Eigenschaften

Eigenschaft Werte

Digitaleingange Max. 12 x PNP, Typ 1

Digitalausgange Max. 12 x PNP

10-Link-Spezifikation Vi1

|0-Link-Anschlussklasse Anschlussklasse A

Minimale Zykluszeit 51ms

Ubertragungsrate COM2 (38,4 kBaud)

Prozessdatenbreite 8 Byte fur eingehende Prozessdaten (Process Data In;

vom SIG100 zum IO-Link-Master)
2 Byte fur ausgehende Prozessdaten (Process Data Out;
vom |0-Link-Master zum SIG100)

Parameterserver (Datenspeicher) Ja
Initialisierungszeit nach dem Ein- <8s
schalten

Mindestzeit fur eine Logik von einem | 1 ms (max. Schaltfrequenz: 200 Hz)
Sensoranschluss (z. B. S1DI1) zu
einem anderen Sensoranschluss
(z. B. S2D02)

Mindestzeit fur 10 verbundene Logik- | 2 ms
blécke (z. B. NOT-Gatter)

Mindestzeit fir 20 Logikblocke (z. B. |3 ms
NOT-Gatter)

HINWEIS
Die Gesamtzykluszeit des SIG100 ist von der Menge und Art der verwendeten Logikblo-
cke abhangig und ist stets anwendungsspezifisch.
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@
@

HINWEIS
Beachten Sie, dass Zahlenfunktionen wesentlich langsamer sind als Boolesche Funk-
tionen.

HINWEIS

Es gibt kein Ereignis, das einen Jitter- oder Uberlastzustand anzeigt. Sie kénnen lhre
konfigurierte Logik testen, indem Sie die Anwendung starten und prifen, ob die Status-
leiste fur die CPU-Last auf der Seite ,STATUS” in SOPAS das Maximum anzeigt.

721 Prozessdaten

@
@

Das Sensor Integration Gateway SIG100 verwendet sowohl eingehende Prozessdaten
(Process Data In; Daten vom 10-Link-Sensorhub zum I0-Link-Master) als auch ausge-
hende Prozessdaten (Process Data Out; Daten vom IO-Link-Master zum 10-Link-Sensor-
hub).

Eingehende Prozessdaten sind Folgende:

¢ Unverarbeitete Signale an den DI/DO-Anschliussen
o  Pin des DI/DO-Anschlusses als Digitaleingang konfiguriert: aktueller Logikpe-
gel
o  Pin des DI/DO-Anschlusses als Digitalausgang konfiguriert: Uberwachung
des Ausgangspegels
o Verarbeitete Digitalausgangssignale vom Logik-Editor
o Verarbeitete ganzzahlige Ausgangssignale vom Logik-Editor

HINWEIS
Die unverarbeiteten Signale sind unabhangig von der programmierten Logik-Editor-
Anwendung immer unter ,Process Data In“ (eingehende Prozessdaten) verflgbar.

HINWEIS
Logik-Editor-Werte (z. B. Zahlerwerte) werden beim Aus- und Wiedereinschalten des
Gerats geldscht.

7.2.1.1 Prozessdatenstruktur

Tabelle 9: ,Process Data In* SIG100 -> |0-Link-Master
Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0..1 Bits 63 ... 48 AV2 Analogwert 2 Ulnteger 16
2.3 |Bits47..32 AV1 Analogwert 1 Ulnteger 16
4 Bit 31 Reserviert

Bit 30 Reserviert

Bit 29 Reserviert

Bit 28 Reserviert

Bit 27 Reserviert

Bit 26 Reserviert

Bit 25 Reserviert

Bit 24 Reserviert
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Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
5 Bit 23 Reserviert
Bit 22 Reserviert
Bit 21 Reserviert
Bit 20 Reserviert
Bit 19 Qint 12 Anschluss 6, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 18 Qint 11 Anschluss 6, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 17 Qint 10 Anschluss 5, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 16 Qint 9 Anschluss 5, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
6 Bit 15 Qint 8 Anschluss 4, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 14 Qint 7 Anschluss 4, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 13 Qint 6 Anschluss 3, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 12 Qint 5 Anschluss 3, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 11 Qint4 Anschluss 2, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 10 Qint 3 Anschluss 2, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 9 Qint 2 Anschluss 1, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 8 Qint 1 Anschluss 1, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
7 Bit 7 QL8 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 6 QL7 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit5 QL6 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 4 QL5 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 3 QL4 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 2 QL3 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 1 QL2 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit O QL1 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal

Die folgenden beiden Datenformate sind fur ausgehende Prozessdaten (Process Data

Out) verfiigbar und werden Uber die Benutzeroberflache ausgewahlt (siehe ,Prozessda-

tenauswahl, Seite 61).
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7.2.1.2

24

Tabelle 10: ,Process Data Out“ |0-Link-Master -> SIG100/Modus 1

Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0 Bit 15 IL16 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 14 IL15 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 13 IL14 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 12 IL13 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 11 IL12 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 10 IL11 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 9 IL10 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 8 IL9 Logik-Editor-Eingang Boolesch
1 Bit 7 IL8 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 6 IL7 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit5 IL6 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 4 ILS Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 3 IL4 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 2 IL3 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 1 IL2 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit O IL1 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Tabelle 11: ,Process Data Out” |0-Link-Master -> SIG100/Modus 2
Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0..1 Bits 0 ... 15 AVl Analogwert 1 Ulnteger 16

Bitzuweisung der Anschlisse (S1 bis S6)

BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100

a—— BIto
R/CE
DOjo . .
Bit 8 =S1 Pin 2
po1l0 Bit9 =51 Pin 4
po2r Bit 10 = S2 Pin 2
Bit 11 = S2 Pin 4
DO10
bo2h Bit 12 = S3 Pin 2
Bit 13 = S3 Pin 4
potf Bit 14 = S4 Pin 2
D020
Bit 15 = S4 Pin 4
b1 Bit 16 = S5 Pin 2
po2f Bit 17 = S5 Pin 4
Bit 18 = S6 Pin 2
DO1j0
b2 Bit 19 = S6 Pin 4
DOiI:|
po2f!
N Bit 63
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7.2.2 Geratedaten

Zusatzlich zu den Prozessdaten konnen Geratedaten (Parameter, Identifikationsdaten
und Diagnoseinformationen) an das und von dem Sensor Integration Gateway SIG100
Ubertragen werden. Fur diese Funktion kann eine spezifische Geratebeschreibungsda-
tei (IODD) zusammen mit einem |0-Link-Master verwendet werden.

Unter ist ein Downloadpaket einschlieBlich der I00D-Datei sowie ergan-
zende Dokumentation fur das SIG100 verfugbar.

HINWEIS
@ Nicht alle per SOPAS ET verfligbaren Funktionen sind auch per 10-Link verfugbar. Dies
betrifft vor allem die Verwendung des Logik-Editors.

7.3 Geratefunktionen
Alle verfigbaren Konfigurationsfunktionen werden im Anhang erlautert, siehe ,Techni-

sche Informationen”, Seite 50. Fir jede Funktion wird die verfigbare Schnittstelle
angegeben (also SOPAS ET und/oder IO-Link).

7.4 Logik-Editor

Der Logik-Editor des SIG100 stellt eine zentrale Funktion dar, mit der Sie beliebige
Anwendungen mit angeschlossenen Sensoren oder Aktoren realisieren kdnnen.

HINWEIS

Die Logik-Editor-Konfiguration ist Gber I10-Link nicht verfugbar. Jedoch kénnen 10-Link-
Prozessdaten (eingehende (Process Data In) oder ausgehende Prozessdaten (Process
Data Out)) als Ausgangs- oder Eingangswerte flr den Logik-Editor verwendet werden.

74.1 Bearbeitungsmodus

sssss

Abbildung 9: Bearbeitungsmodus

1. Um mit der Konfiguration zu beginnen, andern Sie die Betriebsart von Run (Ausfuh-
ren) in Maintenance (Wartung), da der Modus Run (Ausfihren) schreibgeschitzt ist.

2. Klicken Sie unten links auf RUN (Ausfuhren), und wahlen Sie im Dropdownmend
die Option Maintenance (Wartung) aus.
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Das Anmeldekennwort flir den Wartungsmodus lautet: main
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5.

Um mit einer neuen Konfiguration zu beginnen, klicken Sie in der oberen rechten

Ecke auf die Schaltflache

4

zum Bearbeiten.

7.4.2 Ubersicht
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Abbildung 10: Logik-Editor-Bildschirm

e  Orange: Logikblécke
¢ Grun: Eingange

e Rot: Ausgange

e  Blau: Arbeitsbereich
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Abbildung 11: Detailinformationen

Zeigen Sie mit der Maus auf einzelne Logikbldcke, um genauere Informationen zu ihrer
Funktion zu erhalten.
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Abbildung 12: Logikblécke

o Wahlen Sie den gewlinschten Logikblock aus, und ziehen Sie ihn per Drag-and-
Drop in den Arbeitsbereich.

¢ Um Logikblocke zu l6schen, ziehen Sie sie per Drag-and-Drop zurick in den obe-
ren Bereich.

o Es kdnnen maximal 20 Logikblcke gleichzeitig im Logik-Editor verwendet werden.
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gat..” bsubir.. b com..> y swich b RSFF b tobits

Lad sTATUS,

5 CONFIGURATION

CON by » anot
© mENTIACATION
an e » Ano2
B 10GicEDITOR
Appiication stoit > au
o2 sermnGs 102 > _—
2011 > > a3
212 > > oau
3011 > > as
302 > > as
S4Di1 > b a7
4012 > > Qs
5011 > > Dot
5012 > > D02

eIt >

S6DI2 |

Abbildung 13: Verbindungen

e Verbinden Sie lhre Logikblocke per Drag-and-Drop mit den Eingdngen und Ausgan-
gen. Klicken Sie dazu zunéchst auf das Dreieck am Eingang, fassen Sie die Linie
an, und verbinden Sie sie mit dem Dreieck am Logikblock.

o Beachten Sie, dass Sie immer zuerst die oberen Eingange beginnend bei A, dann
B und dann C verwenden mussen. Wenn Sie nur zwei Eingange verwenden, ver-
wenden Sie stets die Eingdnge A+B und nicht z. B. B+D.

* Achten Sie darauf, ob die Werte ganzzahlig oder boolesch sind, da nur ganzzahlige
Werte mit ganzzahligen Werten und boolesche Werte mit booleschen Werten ver-
bunden werden kénnen. Bei booleschen Werten ist das Dreieck schwarz. Ganzzah-
lige Werte sind an einem roten Dreieck zu erkennen.

S SIS Sy gy sy G SpG sy e o B g o B or e _on o
SN N e MG T NG NG R NG HIL TSNS - T N N N
L ainded add > count livide. modulop » muli. negat sul com... B swit to-bits. i lelay timer not an or xor n
=
B roGic EpiTOR
Application S0 > au
6 SETTINGS S1DI2 » » a2z

S60I1 >

S6Diz >

Abbildung 14: Mdgliche Verbindungen

Wenn Sie auf einen Logikblock klicken, erhalten Sie Informationen zu den moglichen
Verbindungen des jeweiligen Blocks.
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TSm0 e P

B Rt e ——

> TRANSFER AND EXECUTE FLOW.

6100 - o, 2, [N e, o o, [N P, [N ° s ° ° 2 o, o, o, o,
E NS N e NS NN O N - I NS N NN TN TN
12345678 > odd ) count b divide b pmoduloy pmuli. negat. bsubr.. bcom..B , swich B RSFEb  tobits) Yoni.  delay  tmer ) not ) and 2 or o S
=
e stans

= CONFIGURATION

CcON Ano1
© DENTIFATION o
A . » ANo2
B toGicEpmoR. > =
count
S
Application stoit au
o sermnGs 102 > » a2
2011 > oas
5202 > > au
3011 > > as
5302 > > as
SaDi1 > > az
4012 > > as
S50i1 > » Dot
5012 > » D02
S60I1 >
6012 >

& MAINTENANCE

Abbildung 15: Mehrere Eingdnge und Ausgange

Es kbnnen mehrere Eingange und Ausgange mit

den Logikblocken verbunden werden.

= ofrmour QrAnome O RestoReFACTORYsETINGs 2 Her [igd

o 9 ° ° ° ° ° $, o
> 2 T e P P > [P 4 S
os02n S BTS00 .70, e, G,
12345678 a count , b divide p pmodulop pmuli..  nogat.. sublr.. b com..  swi
> oadd ) count, b e b bmOGUON B  Negat.. b b oom.. ) swich &
Devi
a sTaTUS

= coNFIGURATION

P> TRANSFER AND EXECUTE FLOW.
I T
2
B W BT B a0, 0, D,y

>
RSFEp  wbis) Ytoni.  delay  tmer, not

CON b Anot
© enTIHcATION
>
S N ; Y > AN02
count
Application Sl LU [
o sermnes S1DIZ > > a2
szoit 1’ > as
2012 » [ > au
>
3011 > > as
53012 > > as
S4Di1 > > az
D2 > > as
S5DI1 > > D01
502 > » 002
S6DI1
6012 >

¢ Auch das Kombinieren von Logikblécken ist

maoglich.

¢ Achten Sie auf passende Eingange und Ausgange (ganzzahlig/boolesch).
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2 ofemour Qrnome ©f mestoreractorvserngs 2 Hee [

D> TRANSFER AND EXECUTE FLOW.

o,

0 o
Sureretre, 0. =° N l»l..@;»éx..

7 >
> ua :m.u,.a ide b pmodulop b mul.. negat.. bsublr-.. b com...  switch .Rsn. * osis

o

lad sTaTus

5 CONFIGURATION

CON b
© enTiFcATION
ant >
B L0GICEDITOR
stoin

a2 sermnGs 102 >
211 >
sz p)
S3011 > > as
3012 > > as
SaDi1 > ar
4012 > > as
S5DI1 > » Dot
S5DI2 > » D02
eIt >
6012 >

& MAINTENANCE

Klicken Sie auf das Zahnradsymbol zum Offnen der Einstellungen ﬂ]ﬁ um Para-
meter, Werte von Logikblocken oder Ein-/Ausgangsvariablen zu konfigurieren.
e Beachten Sie, dass nur ganzzahlige Werte (O bis 65.535) zulassig sind.

HINWEIS
Nicht alle Logikbl6cke sind anpassbar.

 oErmNour Q ANDME O RESTOREFACTORYSEITINGS 2 HELP

> TRANSFER AND EXECUTE FLOW.

o o Oy
....... T .1 1
:o >i!1 "9 »..o. e. =0|.>¢> .l--l..ﬂ;..tﬁ..» >=® »9 -9. :>
S N e ] bt § ] Pty Cm® B g e 2

S (-

Application sion L " P &1
o . - as
saoiz p D¢ e ras
sson > . as

vaue
S3D12 > »> ae
el | Logi Device default
Sz S30I1 > _
Kl S3012 > =
ssoi > ™
soon >
sooiz >

Abbildung 16: Konfigurieren von Digitaleingédngen

e Sie kdnnen auch die Digitaleingange konfigurieren.

o Klicken Sie zum Konfigurieren zunachst auf den ausgewahlten Anschluss und
anschlieend auf das Zahnradsymbol, um die Werte flr Logic (Logik) und Deboun-
ceValue (Entprellwert) festzulegen.

e  Wenn Sie mit der Maus auf Logic (Logik) und DebounceValue (Entprellwert) zeigen,
erhalten Sie weitere Informationen.
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2 ofrmnour Q ANDME O RESTOREFACTORYSETTINGS 2 HELP

> TRANSFER AND EXECUTE FLOW

.1>

uiro® e e, 0, 0, .l-;l..!ﬁ;..a..*,n@ue.-@.

06024 ' b
5 saa "> com . e brncdion bl et b b s " ooia > oo ot

at satus
= conncuraton

con » anot
© namacanon j

>
> » ano2
IE 5
Applcation ston il > au
o sermncs st > > az
s2oi1 > > as
s02 > > au
E > as
s02 > > as
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ssoit > > pot
ssoiz » » 002
seoit >
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Abbildung 17: Léschen von Verbindungen

Um eine Verbindung zu entfernen, klicken Sie auf die gewunschte Verbindung und zie-
hen Sie sie per Drag-and-Drop in den Papierkorb im oberen Bereich.

7.4.3 Herunterladen einer neuen Logik auf das Gerat

2 ofremour Qrnome O restore racrorysermnes 2 e g

> TRANSFER AND BXECUTE FLOW

. s
£+ S : """ e =.' > 5. > -‘O‘ > el S gl >
jser > add > count , b divide b bmodulos b mult egat... psubir.. b com... B swich b RoFre delay
@ emRcATIoN j
X
D G
newState count
of SETTINGS S1DI2 » » a2z

Abbildung 18: Ubertragen und Funktionsschema anwenden

Klicken Sie auf TRANSFER AND EXECUTE FLOW (Ubertragen und Funktionsschema anwen-
den), um Ihr Funktionsschema mit dem Gerat zu synchronisieren. Wenn Sie nicht auf
diese Schaltflache klicken, gehen alle Anderungen verloren und werden nicht auf das
SIG100-Gerat geladen.
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74.4

32

Erlauterung der Eingange, Ausgange und Logikblocke

Digitaleingange
S1D11 »
Abbildung 19: Digitaleingdnge

Der Logik-Editor muss jedes angeschlossene DI-Signal (Pin 2 oder Pin 4 an jedem
DI/DO-Anschluss) als booleschen Signaleingang bereitstellen.

Der Logik-Editor muss fur Digitaleingangsblocke die folgenden Konfigurationsparameter
vorsehen:

Logik invertiert/nicht invertiert

Entprellfilter (mit Anzahl der aufeinanderfolgenden stabilen Abtastungen, konfigurierbar
von 1 bis 100)

Der Logik-Editor muss jedes DI-Signal nach dem folgenden Schema benennen: SxDI1
(far Anschluss x = 1 ... 6, Pin 4 als Eingang), SxDI2 (fir Anschluss x =1 ... 6, Pin 2 als
Eingang).

W‘E""'S”‘Eb Die einzelnen Digitaleingange an den
BT — Anschllissen S1 bis S6 kénnen entweder
SADIZ 1 ogic 9/ Device defaul v als ,Active high“ (Aktiv bei ,High“) oder

Device default H “ . . “ . .
S Ah‘ghme g signalIogie 1 use) »Active low"“ (Aktiv bei ,Low“) konfiguriert

|Active low (Active low signal logic is used) |ywarden, indem Sie auf das Zahnradsymbol
neben dem Digitalausgangsblock klicken.
Zudem kann ein ,DebounceValue* (Ent-
prellwert) in ms konfiguriert werden.
Min.: 1 ms
Max.: Unbegrenzt

S5DI1 p DebounceValue

Digitalausgange
B S6D02
Abbildung 20: Digitalausgénge

Mit dem Logik-Editor kann jedes angeschlossene DO-Signal als boolescher Signalaus-
gang verwendet werden. Dies umfasst das Signal auf Pin 2 und Pin 4 jedes DI/DO-
Anschlusses (S1 bis S6).

HINWEIS

Der Spannungsversorgungsanschluss ,POWER* ist im Logik-Editor als DO1 (Pin 4) und
DO2 (Pin 2) benannt.

CenState Die einzelnen Digitalausgange an den
> Anschlissen S1 bis S6 kdnnen entweder

[l sl als ,Active high“ (Aktiv bei ,High“) oder

Logic @ Device default M ,Active low“ (Aktiv bei ,Low“) konfiguriert
Device default . .
Active high (Active high signal legic is used) werden, mdem _Sle auf das Zahnrad'symb()l
| Active low (Active low signal logic is used) | neben dem Digitalausgangsblock klicken.
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HINWEIS
Wenn der 10-Link-Pin 4 vom SIO-Modus in den 10-Link-Modus geandert wird, muss der
Signalausgang deaktiviert werden (und umgekehrt).

Der Logik-Editor muss jedes DO-Signal nach dem folgenden Schema benennen: SxDO1
(far Anschluss x = 1 ... 6, Pin 4 als Ausgang), SxDO2 (fur Anschluss x =1 ... 6, Pin 2 als
Ausgang), DO1 (fir PIN 4 des Spannungsversorgungsanschluss ,POWER* im SIO-
Modus) und DO2 (fur Pin 2 des Spannungsversorgungsanschlusses ,POWER®).
Analogeingange

Sie kdnnen fur ausgehende Prozessdaten zwischen zwei Modi auswahlen.

Entweder:

1  Digijtal - Fur die Verwendung von 16 Logik-Editor-Eingangen (boolesch,

IL1T »
IL1 bis IL16)
2 Analog - Fur die Verwendung eines Analogwertes (1 Byte, ganzzahlig, AN1)
AN1 p
Konstante
CON »

Im Logik-Editor kann mit einer Konstante gerechnet werden. Dieser Wert kann zwischen
0 und 65.535 festgelegt werden. Es ist moglich, mehrere Konstanten zu verwenden.
Sobald die erste Konstante in der Logik verwendet wird, wird auf der Eingangsseite
automatisch eine zweite Konstante angezeigt.

Analogausgange

# ANO1

Innerhalb der 8 Byte flir eingehende Prozessdaten sind 2 Byte fur Analogwerte reser-
viert. Dieser Analogwert kann dazu verwendet werden, einen Zahlerwert auf einfache
Weise an eine SPS zu Ubertragen.

Spannungsversorgungsanschluss ,POWER*

» DO1 » DOZ2

DO1 gehért zu Pin 4 des Spannungsversorgungsanschlusses ,POWER*. DO2 gehort zu
Pin 2 des Spannungsversorgungsanschlusses ,POWER*. Beide Ausgange kbnnen im
Logik-Editor verwendet werden.

Logik-Editor-Ausgange

» QL1
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Innerhalb der eingehenden Prozessdaten (Process Data IN) sind 8 Bits fur Logik-Editor-
Ausgange (QL1 bis QL8) reserviert. Die LED ,DO“ neben dem Spannungsversorgungs-
anschluss ,POWER* ist QL1 zugewiesen und visualisiert diesen Ausgang.

HINWEIS
QL1 bis QL8 sind boolesche Ausgange.

Logiken
Tabelle 12: Logikblécke
g Beschreibung Addition der beiden Eingangswerte.
" IS =t | Anzahl der Eingénge 2
’ HEIIT12 add
' Eingangsdatentyp Ganzzahl
Eingangsbeschreibung num: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert
Anzahl der Ausgange 1
Ausgangsdatentyp Ausgang 1 (,+“): Identisch mit Eingangsdatentyp
Ausgangsbeschreibung result: Ergebnis nach Addition der beiden Eingangswerte
Einstellungen Keine Einstellungen verflgbar
34 BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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P increment

verflowFlag
’ decrement ool ’
counterValue .
P seize =
underflowFlag
’ sefValue ool ’
5os
Parameter Value
StartValue  ©
OverflowValue @
OverflowMode ®  Device default
Device default

Automatic (AUTO)
Manual (MANU)

Beschreibung

Ereigniszahler fir digitale Signale.
Maximale Schaltfrequenz (z. B. fur ein NOT-Gatter): 200 Hz
Maximale Schaltfrequenz fur den Zahler: 90 Hz

Anzahl der Eingange

4

Eingangsdatentyp

Eingang 1 (,Aufwarts”): 1-Bit

Eingang 2 (,Abwarts“): 1-Bit

Eingang 3 (,Zurlicksetzen auf 0“): 1-Bit
Eingang 4 (,Setzen auf Startwert”): 1-Bit

Eingangsbeschreibung

increment: Wert wird hochgezahlt

decrement: Wert wird heruntergezahlt

setZero: Zahler auf null setzen

setValue: Zahler auf Startwert (StartValue) setzen

Anzahl der Ausgange

3

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,Overflow”): 1-Bit
Ausgang 2 (,Zahlerwert”): 16-Bit
Ausgang 3 (,Underflow”): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

overflowFlag: Bit wird gesetzt, wenn der Zahlerwert den Over-
flow-Wert Uberschreitet

counterValue: Aktueller Zahlerwert. Zahlerwerte werden
NICHT durch einen Power Cycle gespeichert.

underflowFlag: Bit wird gesetzt, wenn der Wert unter dem
Overflow-Wert liegt. Der Standard-Overflow-Wert lautet
65535.

Einstellungen

StartValue: Zahlerwert, der eingestellt wird, wenn ,setValue“
ausgeldst wird (Standard: 0)

OverflowValue: Maximalwert des Zahlerausgangs (Standard:
65535)

OverflowMode: Verhalten des Zahlerwerts im Fall eines Und-
erflows oder Overflows

AUTO: Nach Erreichen des Overflow-Werts wird der Zahler
automatisch auf den festgelegten Startwert zurlickgesetzt.
MANU: Nach Erreichen des Overflow-Werts kann der Zahler-
wert nur manuell durch das Signal ,setZero“ oder ,setValue“
zurlickgesetzt werden.

Zusatzinformation: Wenn der maximale Zahlerwert (Overflow-
Wert) erreicht wird, wird der Overflow-Ausgang auf ,High“
gesetzt. Es gibt jedoch einen Unterschied zwischen dem auto-
matischen und dem manuellen Modus.

Im automatischen Modus wird der Wert bei der nachsten
ansteigenden Flanke des Eingangs ,increment” auf O gesetzt
und der Zahlerwert kann durch den Eingang ,setZero“ oder
~SetValue® gedndert werden.

Im manuellen Modus verbleibt der Zéhlerwert auf dem Over-
flow-Wert, bis am Eingang ,decrement”, ,setZero“ oder ,set-
Value“ eine ansteigende Flanke erkannt wird.

Der Standardwert fur den Zahlerstart lautet O, er kann jedoch
auf einen beliebigen Wert innerhalb des Bereichs (16 Bit)
gesetzt werden.
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num1 result

gt * >
numz2 divByZero

[ gk i

Beschreibung

Division der beiden Eingangswerte.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

numl: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert

Anzahl der Ausgange

2

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,/“): Identisch mit Eingangsdatentyp
Ausgang 2 (,/0“): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

result: Ergebnis nach Division der beiden Eingangswerte
divByZero: Bei Division durch O (nicht méglich) wird dieser
Ausgang gesetzt.

Einstellungen

Keine Einstellungen verflgbar

num1 result

’ nt E nt ’
num2 divByZero

[ 2 . modulo KAl [ 3

Beschreibung

Modulo-Operation zwischen den beiden Eingangswerten.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

num1: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert

Anzahl der Ausgange

2

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,/“): [dentisch mit Eingangsdatentyp
Ausgang 2 (,/0“): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

result: Ergebnis mit Rest nach Division der beiden Eingangs-
werte

divByZero: Bei Division durch O (nicht méglich) wird dieser
Ausgang gesetzt.

Einstellungen

Keine Einstellungen verflugbar

’ num1
nt

result
’ num2 i '
nt

Beschreibung

Multiplikation zwischen den beiden Eingangswerten.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

numl: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,x“): Identisch mit Eingangsdatentyp

Ausgangsbeschreibung

result: Ergebnis nach Multiplikation der beiden Eingangswerte

Einstellungen

Keine Einstellungen verflgbar

-
’ input result ’
" negation ™

Parameter Value

Signinterpretation @ Device default v

Beschreibung

Negierung des Eingangswertes, Komplement von 1 oder von
2, je nach Konfiguration.

Anzahl der Eingange

1

Eingangsdatentyp

Ganzzahl mit Vorzeichen

Device default
O Complement Eingangsbeschreibung input: analoger Eingangswert
Anzahl der Ausgange 1
Ausgangsdatentyp Ausgang 1 (,-“): Identisch mit Eingangsdatentyp
Ausgangsbeschreibung result: Das Komplement von 1 oder von 2 des Eingangswerts.
(Der analoge Ausgangswert ist somit das Gegenteil des Ein-
gangswerts.)
Einstellungen Auswahl zwischen Komplement von 1 oder von 2 (Standard:
Komplement von 2)
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’ num1
nt —

’ num2
nt

It
rfsu >

Beschreibung

Subtraktion der beiden Eingangswerte.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

numl: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,-“): Identisch mit Eingangsdatentyp

Ausgangsbeschreibung

result: Ergebnis nach Subtraktion der beiden Eingangswerte

Einstellungen

Keine Einstellungen verflugbar

. num
nt {

num2
> . compare

|t.

boo

Sl 2

boo

s

ooo
= »
gt p

boo

Beschreibung

Vergleicht die beiden analogen Eingangswert: Wird gesetzt,
wenn Eingang 1 kleiner Eingang 2. ,leq“ wird gesetzt, wenn
Eingang 1 kleiner gleich Eingang 2 ist. ,Eq“ wird gesetzt,
wenn Eingang 1 gleich Eingang 2 ist. ,Geq" wird gesetzt,
wenn Eingang 1 grofier gleich Eingang 2 ist. ,Gt“ wird
gesetzt, wenn Eingang 1 grofler Eingang 2 ist.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

num: erster Eingangswert
num?2: zweiter Eingangswert

Anzahl der Ausgange

1..5

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,<“): 1-Bit
Ausgang 2 (,<“): 1-Bit
Ausgang 3 (,:“): 1-Bit
Ausgang 4 (,=“): 1-Bit
Ausgang 5 (,,>“): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

It: (<) Eingang 1 ist kleiner Eingang 2
leq: (<) Eingang 1 ist kleiner gleich Eingang 2
eq: (=) Eingang 1 ist gleich Eingang 2
geq: (2) Eingang 1 ist grofer gleich Eingang 2
gt: (>) Eingang 1 ist grofer Eingang 2

Einstellungen

Keine Einstellungen verfigbar

’ num1
ooo

’ num2
nt

’ num3
nt

It
r:su ’

Beschreibung

Auswahl zwischen zwei analogen Eingangswerten je nach
booleschem Eingangswert.

Anzahl der Eingange

3

Eingangsdatentyp

Ganzzahliger und boolescher Wert
Eingang 1 (,Wenn*): 1-Bit

Eingang 2 (,Dann“): beliebig
Eingang 3 (,Sonst*): beliebig

Eingangsbeschreibung

numl: boolescher Eingang
num2: analoger Eingang 1
num3: analoger Eingang 2

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Ganzzahl

Ausgangsbeschreibung

result: Wenn num1 gleich 1 ist, wird num2 an das Ergebnis
Ubergeben. Wenn num1 gleich O ist, wird num3 an das Ergeb-
nis Ubergeben (,false” bedeutet O).

Einstellungen

Keine Einstellungen verfigbar

8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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t

| g
t
g

Q
RS boo ’

notQ
RS-FF o ’

Beschreibung

Grundlegende RS-Flip-Flop-Funktion.

if (set == false und reset == false), dann Q = Behalt den letz-
ten Wert

elseif (set == false und reset == true), dann Q = false

elseif (set == true und reset == false), dann Q = true

elseif (set == true und reset == true), dann Q = false

end

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

Eingang 1 (,Setzen“): 1-Bit
Eingang 2 (,Zurlicksetzen®): 1-Bit

Eingangsbeschreibung

set: Siehe Beschreibung der Funktionstabelle oben
reset: Siehe Beschreibung der Funktionstabelle oben

Anzahl der Ausgange

2

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,Q“): 1-Bit
Ausgang 2 (,/Q"): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

Q: Siehe Beschreibung oben
notQ: Entspricht stets Q invertiert

Einstellungen

Keine Einstellungen verflgbar

’ analogValue
nt

e 2
2
ol
e

Parameter Value

Selection @ | Device default v

Device default
First half byte
Second half byte
Third half byte
Fourth half byte

Beschreibung

Umwandlung eines Analogeingangs in vier Digitalausgange.

Anzahl der Eingange

1

Eingangsdatentyp

Ganzzahl

Eingangsbeschreibung

analogValue: analoger Eingangswert

Anzahl der Ausgange

4

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 ... 16: 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

outl: erster Digitalausgang
out2: zweiter Digitalausgang
out4: dritter Digitalausgang
out8: vierter Digitalausgang

Einstellungen

Auswahl, welches Halbbyte mit dem Ausgang verbunden wer-
den soll (Standard: erstes Halbbyte)

Wenn das erste Halbbyte ausgewahlt wird, werden die unters-
ten 4 Bits (mit x gekennzeichnete Bits) gesendet.

e = XXX

Wenn das zweite Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x

gekennzeichneten Bits gesendet.

Wenn das dritte Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x
gekennzeichneten Bits gesendet.

Wenn das vierte Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x
gekennzeichneten Bits gesendet.
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’ int
boo
’ in2
o= R nzlog\Value Iy,
[ il to-nibbie B
boo
’ ing
boo
Parameter Value

Selection @ Device default v
Device default
First half byte
Second half byte
Third half byte

Fourth half byte

Beschreibung

Umwandlung von vier Digitaleingangen in einen analogen
Halbbytewert.

Anzahl der Eingange

4

Eingangsdatentyp

Eingang 1 ... 16: 1-Bit

Eingangsbeschreibung

in1: erster Digitaleingang
in2: zweiter Digitaleingang
in4: dritter Digitaleingang
in8: vierter Digjtaleingang

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1: Integer oder Ulnteger, 8 oder 16 Bits

Ausgangsbeschreibung

analogValue: analoger Halbbyte-Ausgangswert

Einstellungen

Auswahl, welches Halbbyte mit dem Ausgang verbunden wer-
den soll (Standard: erstes Halbbyte)

Wenn das erste Halbbyte ausgewahlt wird, werden die unters-
ten 4 Bits (mit x gekennzeichnete Bits) gesendet.

Wenn das zweite Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x
gekennzeichneten Bits gesendet.

Wenn das dritte Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x
gekennzeichneten Bits gesendet.

- | XXXX | - | -

Wenn das vierte Halbbyte ausgewahlt wird, werden die mit x
gekennzeichneten Bits gesendet.

input output
’ GDE Ezaap ’

Parameter Value
OnDelay @

OffDelay @

Beschreibung

Das Eingangssignal wird um die konfigurierte Zeit verzégert.

Anzahl der Eingange

1

Eingangsdatentyp

1 Bit

Eingangsbeschreibung

input: Eingangswert

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

1 Bit

Ausgangsbeschreibung

output: Wenn der Eingang ,true” wird, wird der Ausgang nach
einer voreingestellten Zeitverzogerung ,true”. Der Ausgang
bleibt ,true”, solange der Eingang ,true“ ist. Wenn der Ein-
gang ,false” ist oder wird, wird der Ausgang ohne Verzogerung
Jfalse”.

Einstellungen

OnDelay: Verzégerung fur eine an den Ausgang Ubertragene
ansteigende Flanke einstellen (Standard: 1 ms)

OffDelay: Verzogerung fir eine an den Ausgang Ubertragene
fallende Flanke einstellen (Standard: 1 ms)

Der max. Verzogerungswert lautet 65535 ms.

Die fallende Flanke wird mit der Einstellung , OffDelay“ konfi-
guriert.
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Beschreibung Misst die Impulszeit des Digitaleingangs, je nach Konfigura-
tion ausgelost durch eine ansteigende oder fallende Flanke.
Hinweis: Es findet kein Zuriicksetzen statt. Sobald die Ober-
grenze erreicht wird, stoppt er.

P et

Parameter Value
EnableMode @ Device default v

Device default Anzahl der Eingange 1

TimeBase @ RianaEa
g Edge (RISE) _ - — - -
Hgrtimit @17l Bl P Eingangsdatentyp Eingang 1 (,Aktivieren®): 1-Bit
LowLimit L]
Eingangsbeschreibung input: Eingangssignal

TimeBase @ Device default v
boum: o EECIZETIENNE | Anzahl der Ausgange 3

10 me (10)
LowLimit © 100 ms (100)

Ausgangsdatentyp

Ausgang 1 (,High“): 1-Bit
Ausgang 2 (,Zeit“): Ulnteger 16
Ausgang 3 (,Low*): 1-Bit

Ausgangsbeschreibung

low: Dieser Ausgang ist aktiv, wenn der Ausgang ,time* niedri-
ger als ,LowLimit” ist (Hinweis: Die 1-ms-Option ist nicht ver-
fagbar).

time: Dieser Wert erhéht sich einmal pro Zeitbasis (Time-
Base), wenn der Eingang aktiv ist.

high: Dieser Ausgang ist aktiv, wenn der Ausgang ,time*
hoéher als ,HighLimit“ ist.

Einstellungen

EnableMode: Zum Aktivieren des Modus, um festzulegen,
welche Zeit gemessen werden soll. Auswahl zwischen anstei-
gender und fallender Flanke des Eingangssignals oder zwi-
schen fallender und ansteigender Flanke (Standard: anstei-
gende Flanke).

TimeBase: Zur Auswahl der Zeitbasis fur die Zeitmessung
(Standard: 100 ms)

HighLimit: Definiert einen oberen Wert fiir das boolesche
Ausgangssignal, der gesetzt wird, wenn der Timer-Wert die
definierte Obergrenze Uberschreitet (Standard: 0).
LowLimit: Definiert einen unteren Wert fir das boolesche
Ausgangssignal, der gesetzt wird, wenn der Timer-Wert die
definierte Untergrenze unterschreitet (Standard: O).

Beschreibung

Invertiert das Eingangssignal mit einem logischen NOT.

[t Anzahl der Eingénge 1
Eingangsdatentyp 1-Bit (zukinftige Erweiterung: oder n-Bit)
Eingangsbeschreibung levelA: erster Eingangswert
Anzahl der Ausgange 1
Ausgangsdatentyp Identisch mit Eingangsdatentyp
Ausgangsbeschreibung level: Das Eingangssignal wird mit einem logischen NOT inver-
tiert. Beispiel: Ein High-Signal wird in ein Low-Signal umge-
wandelt.
Einstellungen Keine Einstellungen verflgbar
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levelA
>

Beschreibung

Kombiniert die Eingangssignale mit einem logischen AND.

levelB
’ ceooe &

Anzahl der Eingange

4

level
e P

’ levelC and
boo

Eingangsdatentyp

1-Bit (zuklinftige Erweiterung: n-Bit)

’ levelD
AND

=
>,

> and

Eingangsbeschreibung

levelA: erster Eingang

levelB: zweiter Eingang

levelC: dritter Eingang

levelD: vierter Eingang

Maximal 4 Eingédnge kdnnen miteinander verknipft werden.
Wenn mehr Signale verknupft werden sollen, kbnnen mehrere
AND-Blocke verwendet werden.

>

Anzahl der Ausgange

1

Tabelle 13: Funktions-

Ausgangsdatentyp

Identisch mit Eingangsdatentyp

tabelle

Ein- Ein- Aus-
gang | gang | gang
A B

Ausgangsbeschreibung

level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingangen
ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.

Einstellungen

Keine Einstellungen verfigbar

1 1 1
1 0 0
0 1 0
0 0 0
P levelr Beschreibung Invertiert das Eingangssignal mit einem logischen OR.
P levelB Anzahl der Eingange 4
boo level
P levelC oyl o Eingangsdatentyp 1-Bit (zuklinftige Erweiterung: n-Bit)
> ;E.,.em. Eingangsbeschreibung levelA: erster Eingang
pae levelB: zweiter Eingang
OR levelC: dritter Eingang
> levelD: vierter Eingang
> Maximal 4 Eingénge kdnnen miteinander verknUpft werden.
:e' > Wenn mehr Signale verknlpft werden sollen, kdnnen mehrere
> o OR-Blocke verwendet werden.
>

Tabelle 14: Funktions-
tabelle

Ein- Ein- Aus-
gang |gang | gang
A B

olo|r|kr
olr|o|kr
olr|r|kL

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Identisch mit Eingangsdatentyp

Ausgangsbeschreibung

level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingangen
ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.

Einstellungen

Keine Einstellungen verfugbar
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7 KONFIGURATION DES SIG100

’ level A
’ levelB
XOR

level
o o

Tabelle 15: Funktions-
tabelle

Beschreibung

Kombiniert die Eingangssignale mit einem logischen XOR.

Anzahl der Eingange

2

Eingangsdatentyp

1-Bit (zuklinftige Erweiterung: oder n-Bit)

Eingangsbeschreibung

levelA: erster Eingang

levelB: zweiter Eingang

Maximal 2 Eingange konnen miteinander verknlpft werden.
Wenn mehr Signale verknlpft werden sollen, kbnnen mehrere
XOR-Blécke verwendet werden.

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Identisch mit Eingangsdatentyp

Ein- Ein- Aus-

gang |gang |gang
B

Ausgangsbeschreibung

level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingdngen
ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.

olo|r |k
olr|o|r
o|lr | kr|O

Einstellungen

Keine Einstellungen verflgbar

’ level A
. Ine-v'eIB

boo! &.
> LC‘D“O £ nand
’ levelD
NAND

>

: D,
d

.. nan

level
ot

Tabelle 16: Funktions-
tabelle

Beschreibung

Invertiert das Eingangssignal mit einem logischen NAND.

Anzahl der Eingange

4

Eingangsdatentyp

1-Bit (zuklinftige Erweiterung: oder n-Bit)

Eingangsbeschreibung

levelA: erster Eingang

levelB: zweiter Eingang

levelC: dritter Eingang

levelD: vierter Eingang

Maximal 4 Eingédnge kdnnen miteinander verknipft werden.
Wenn mehr Signale verknupft werden sollen, kbnnen mehrere
NAND-Bl6cke verwendet werden.

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Identisch mit Eingangsdatentyp

Ausgangsbeschreibung

level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingangen

Ein- Ein- | Aus- ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.
gang |gang |gang | Einstellungen Keine Einstellungen verfiighar
B

1 1 0

1 0 1

0 1 1

0 0 1
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levelA
. DEOOE
. levelB

levelC
. DEOOE
’ levelD
NOR

»
: ‘e‘ ™S
> nor

level

Tabelle 17: Funktions-
tabelle

Beschreibung

Kombiniert die Eingangssignale mit einem logischen NOR.

Anzahl der Eingange

4

Eingangsdatentyp

1-Bit (zuklinftige Erweiterung: oder n-Bit)

Eingangsbeschreibung

levelA: erster Eingang

levelB: zweiter Eingang

levelC: dritter Eingang

levelD: vierter Eingang

Maximal 4 Eingédnge kdnnen miteinander verknipft werden.
Wenn mehr Signale verknupft werden sollen, kbnnen mehrere
NOR-Blocke verwendet werden.

Anzahl der Ausgange

1

Ausgangsdatentyp

Identisch mit Eingangsdatentyp

Ein- Ein- Aus-
gang |gang |gang
A B

Ausgangsbeschreibung

level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingangen
ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.

Einstellungen

Keine Einstellungen verfigbar

Tabelle 18: Funktions-
tabelle

1 1 0
1 0 0
0 1 0
0 0 1
P leveln Beschreibung Invertiert das Eingangssignal mit einem logischen XNOR.
> ;e.v.em S9 | Anzahl der Eingange 2
c";o Eingangsdatentyp 1-Bit (zuklnftige Erweiterung: oder n-Bit)
XNOR
Eingangsbeschreibung levelA: erster Eingang
[ levelB: zweiter Eingang
:e- - levelC: dritter Eingang
levelD: vierter Eingang
B Xnor Maximal 4 Eingénge kénnen miteinander verkniipft werden.

Wenn mehr Signale verknupft werden sollen, konnen mehrere
XNOR-Blocke verwendet werden.

Anzahl der Ausgange

1

Ein- Ein- Aus- Ausgangsdatentyp Identisch mit Eingangsdatentyp
gang | gang |gang | Ausgangsbeschreibung level: Der Ausgang hangt von den verschiedenen Eingangen
B ab. Weitere Informationen siehe Funktionstabelle.
1 1 1 Einstellungen Keine Einstellungen verfugbar
1 0 0
0 1 0
0 0 1
HINWEIS

Beachten Sie, dass ganzzahlige Werte einen Wertebereich von O ... 65.535 aufweisen. Ein Overflow oder Under-
flow wird nicht angezeigt.

HINWEIS

Der Logik-Editor unterstutzt ausschliefllich Ganzzahlen (z. B. 2) und keine Dezimalzahlen (z. B. 2,345). Wenn sich
bei der Berechnung eine Dezimalzahl ergibt, rundet der Logik-Editor auf oder ab.
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8

44

Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

LED-Anzeige

Tabelle 19: LEDs am SIG100

LED LED

Ursache

Mafnahmen

Spannungsver- O
sorgungs-LED

Versorgungsspannung aus oder
Zu niedrig

Alle elektrischen Anschlisse
(Kabel und Steckverbindungen)

Grun Uberprifen
DI/DO-LED (@) Kein Eingang/Ausgang ange- Eingangs-/Ausgangsanschlisse
Orange schlossen oder Signal schwach | prifen

(=0)
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9 Demontage und Entsorgung

Die Lichtschranke muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften
entsorgt werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbeson-
dere der Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmdll entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

B Dieses Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im vorliegen-
den Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften unterliegt.
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Wartung

Die Sensor Integration Gateways von SICK sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, Folgendes regelmagig durchzufihren:

o  Geratreinigen
e Schraubanschliusse und Steckverbindungen Uberprufen

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.
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11 Technische Daten

111 Allgemeine technische Daten

Mechanische Angaben
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Abbildung 21: Mafzeichnung (Abmessungen in mm (Zoll))
@ Langloch (4x), zur Befestigung mit M6 Schraube
Gehausematerial ABS
Schutzart nach IEC 60529 IP 67 (nur bei vollstandig gesteckten und ange-
schraubten Anschliissen)
Abmessungen (B x Hx T) 50 x 212 x 38,3 mm
Befestigungsart Schraubmontage mit zwei Léchern
Gewicht 289 ¢
Betriebsbedingungen
Betriebstemperatur -40 °C ... +60 °C
Lagertemperatur 40 °C...+70 °C
EMV - EN 61000-6-2
- Storfestigkeit -EN 61000-6-4
- Abstrahlung
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Schock-/Ruttelbelastung EN 60068-2-6, EN 60068-2-27,
EN 60068-2-29, EN 60068-2-64

Elektrische Angaben

Spannungsversorgung, SI0O-Modus 10...30VDC

Spannungsversorgung, 10-Link-Modus 18...30VDC

Larm <1%

Leerlaufstrom <50 mA

Maximale kombinierte Stromaufnahme

500 mA (Ausgangslast - Leerlaufstrom)

Strombelastbarkeit der Sensoranschliisse

50 mA

24-V-Strombelastbarkeit pro Anschluss

100 mA

Ausgangsstromstrombelastbarkeit pro 10-Link-
Anschluss

50 mA

Prozessdatenlange

8 Byte (Ein), 2 Byte (Aus)

Ubertragungsrate CoM2
|0-Link-Version V1.1
SIO-Modus unterstutzt v
Initialisierungszeit nach dem Einschalten <8s
Standardausgang Uoy 2 Uys-2V

Interner Pull-down-Widerstand = 100 kQ2

Standard-Eingangsspannung

Uy max=5Vund Uymin=8V

Standard-Eingangsstrom

US =10 V: max. 0,7 mA
US =24 V: max. 2,5 mA
US =30 V: max. 3 mA
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12 Anhang
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ANHANG 12

12.2 Zu diesem Dokument

12.2.1 Uber dieses Dokument

Die ISDU-Beschreibungen in dem vorliegenden Dokument gelten fur das 10-Link-fahige Sensor Integration Gateway
SIG100.

In einigen Fallen werden in diesem Dokument Funktionen beschrieben, die von einzelnen 10-Link-Geraten von
SICK nicht unterstltzt werden. Derartige Funktionen sind entsprechend gekennzeichnet (siehe ,Symbole®,

Seite 51).

Der spezifische Funktionsumfang eines einzelnen Sensors oder Sensor Integration Gateways ist in der Erganzung
zur Betriebsanleitung auf der jeweiligen Produktseite ausfuhrlich beschrieben

12.2.2 Bestimmungsgemafie Verwendung

Verwenden Sie |0-Link ausschlieflich wie in dieser Dokumentation beschrieben.

12.2.3 Symbole

WICHTIG
Dieses Symbol weist auf eine wichtige Information hin.

HINWEIS
Dieses Symbol gibt ergdnzende Hinweise z. B. bei Abhangigkeiten / Wechselwirkungen der beschriebenen Funk-
tion mit anderen Funktionen oder wenn einzelne Funktionen nicht von jedem Sensor unterstitzt werden.

12.3 Beschreibung von 10-Link

10-Link und Steuerungsintegration

[0-Link ist eine herstellerunabhangige, international standardisierte Kommunikationstechnologie, die die Kommu-
nikation mit Sensoren und Aktoren in Industrieumgebungen ermoglicht (IEC 61131-9).

I0-Link-Gerate (auch IO-Link-Slaves genannt) kommunizieren Uber einen 10-Link-Master mit Ubergeordneten Steue-
rungssystemen. Die 10-Link-Gerate sind per Punkt-zu-Punkt-Verbindung mit diesem verbunden. Bei einem 10-Link-
Gerat kann es sich um einen einzelnen I0-Link-Sensor oder ein Sensor Integration Gateway wie das SIG100 han-
deln. Das SIG100 agiert als I0-Link-Sensorhub, das bindre Schaltsignale erfasst und sie in eine 10-Link-Nachricht
umwandelt.

Fir die einfache Integration in die gangigsten industriellen Feldbusumgebungen stehen verschiedene Varianten
des |0-Link-Masters zur Verfugung. In den meisten Fallen handelt es sich um dezentrale Feldbus-Gateways oder
Eingangskarten fir den Rickwandbus der verwendeten Steuerung.

Damit ein I0-Link-Sensor mit der Steuerung kommunizieren kann, mussen sowohl der I0-Link-Master als auch das
I0-Link-Gerat in die Hardware-Konfiguration im Engineering-Tool des Steuerungsherstellers integriert werden.

Zur Vereinfachung des Integrationsprozesses stellt SICK sensorspezifische Geratebeschreibungsdateien
(IODD = I0-Link Device Description) fur 10-Link-Gerate zur Verfugung.
Sie kénnen diese Geratebeschreibungsdateien kostenlos herunterladen unter:

Nicht alle Hersteller von Steuerungssystemen unterstitzen die Verwendung von IODDs. Bei Verwendung von 10-
Link-Mastern von Drittanbietern kann der 10-Link-Sensor durch manuelle Eingabe der relevanten Sensorparameter
direkt bei der Hardware-Konfiguration integriert werden.

Damit das 10-Link-Gerat einfach in das Steuerungsprogramm integriert werden kann, bietet SICK auch Funktions-
bausteine fur zahlreiche Steuerungssysteme an. Diese Funktionsbausteine erleichtern das Lesen und Schreiben
der einzelnen Gerateparameter und bieten Unterstltzung bei der Interpretation der vom |0-Link-Gerat bereitge-
stellten Prozessdaten.

Sie kdnnen sie auch kostenlos von der Webseite herunterladen:
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Irrtiimer und Anderungen vorbehalten


http://www.sick.com

12 ANHANG

Auf dem YouTube-Kanal von SICK finden Sie einige Tutorials, die Ihnen die Integration von I0-Link Mastern von
SICK erleichtern:

Bei Fragen steht Ihnen der technische Support von SICK weltweit zur Verfugung.

12.4 Zubehor flr Visualisierung, Konfiguration und Integration

Uber den M8-Konfigurationsanschluss (USB) am SIG100 in Kombination mit einem der passenden Zubehdrkabel
(z. B. 6051163) kdnnen Sie das Sensor Integration Gateway von SICK einfach tber USB mit einem PC oder Laptop
verbinden. Mit der Software SOPAS ET (SICK Engineering Tool) kbnnen Sie den SIG100 schnell und einfach testen
oder konfigurieren (— einschlieflich der Logikfunktionen (iber mehrere angeschlossene binar schaltende Senso-
ren hinweg, die an das SIG100 angeschlossen sind).

Die bendtigten Visualisierungsdateien (SDD = SOPAS Device Description) kdnnen einfach vom Gerat selbst gela-
den werden, wenn das Gerat erstmalig mit SOPAS verbunden wird.

Sie kdnnen SOPAS ET und die geratespezifischen SDDs direkt und kostenlos auf der Webseite von SICK herunter-
laden:

Fir das SIG100 sind zwei unterschiedliche SDD-Dateien verfugbar. Eine Datei fur die Verwendung Uber USB (per
USB-Kabel) und eine weitere fir die Verwendung von SOPAS per 10-Link (mit SIG100 und einem SiLink2-Mas-

ter 1061790). Hinweis: Bei Verwendung der 10-Link-SDD und eines SiLink2-Masters zusammen mit dem SIG100
sind nicht alle Geratefunktionen verfigbar.

Flr die Integration von 10-Link-Mastern tber Feldbus stehen bei SICK verschiedene 10-Link-Master zur Verfigung.
Weitere Informationen finden Sie unter

12.5 Daten-Repository

Mit der Einfuhrung des aktuellen I0-Link-Standards V1.1 wurde der Funktionsumfang von 10-Link um das automa-
tische Daten-Repository (Datenspeicher) erweitert. Das Daten-Repository erméglicht es dem Maschinenbediener,
defekte 10-Link-Gerate durch entsprechende Ersatzgerate zu ersetzen, ohne diese manuell neu konfigurieren zu
mussen.

Der 10-Link-V1.1-Master speichert bei aktiviertem Daten-Repository immer die letzten gliltigen Einstellparameter
aller angeschlossenen 10-Link-V1.1-Gerate in seinem lokalen Speicher (bis zu 2 kB). Wenn Sie eines der ange-
schlossenen |0-Link-Gerate durch ein anderes Gerat mit derselben Gerate-ID und Funktionalitat ersetzen, Uber-
tragt der 10-Link-Master automatisch den letzten gultigen Parametersatz des vorherigen I0-Link-Gerates auf das
neue Gerat.

Das Daten-Repository ermdglicht somit den sekundenschnellen Plug-and-Play-Austausch von Geraten - ohne auf-
wendige Neukonfiguration, spezielle Hard- oder Softwaretools und spezifisches Fachwissen.

HINWEIS

¢ Um das Daten-Repository nutzen zu kdnnen, missen Sie es im 10-Link-Master aktivieren.

¢ Wenn die Umwandlung eines oder mehrerer |0-Link-Gerateparameter Uber die Steuerung initiiert wird, muss
die Steuerung das Kennzeichen fiir die Uploadanforderung in den Datenspeicher als letzten Befehl im Sensor aktivie-
ren. Nur dann wird das Daten-Repository initiiert.

e Der Upload/Download von 10-Link-Gerateparametern Uber die Daten-Repository-Funktion kann je nach
Datenvolumen und verwendetem 10-Link-Master bis zu 15 Sekunden dauern (typische Werte; Werte kbnnen
in der Praxis abweichen).

e Einzelheiten zur Verwendung des Daten-Repositorys finden Sie in der |O-Link-Schnittstellen- und Systemspezi-
fikation, V1.1.2, Kapitel 10.4 Datenspeicherung (DS) auf unter dem Menupunkt Downloads.

12.6 Physical Layer

Der Physical Layer (Bitubertragungsschicht) beschreibt die grundlegenden 10-Link-Geratedaten (siehe Tabelle
unten). Die Geratedaten werden automatisch mit dem 10-Link Master geteilt. Fur den ordnungsgemafien Betrieb
ist es wichtig, dass der angeschlossene 10-Link-Master die Performance der |0-Link-Geratedaten unterstutzt.
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WICHTIG

Die maximale Stromaufnahme des 10-Link-Slaves (einschlieflich der Last an den Ausgéngen) darf den zuldssigen
Ausgangsstrom des jeweiligen Anschlusses am I0-Link-Master nicht Gberschreiten.

Tabelle 20: Physical Layer - 10-Link-Geréatedaten

SI0-Modus

Ja

Minimale Zykluszeit

5,1 ms

Baudrate

COM 2 (38,4 kbit/s)

I0-Link-Rahmentyp

F-Sequenz Typ 2 V

Eingehende Prozessdaten (PD-In): Prozessdatenlange, einge- | 8 Byte
hend (vom 10-Link-Gerat zum I0-Link-Master)
Ausgehende Prozessdaten (PD-Out): Prozessdatenlange, aus- |2 Byte

gehend (vom |10-Link-Master zum |0-Link-Gerat)

Eingange Max. 12 x PNP, Typ 1
Ausgange Max. 12 x PNP
Unterstutzte 10-Link-Version V1.1

12.7 Prozessdaten

Prozessdaten werden zyklisch Ubertragen. Es erfolgt keine Empfangsbestatigung.
Der Master bestimmt die Zykluszeit, diese darf jedoch nicht kleiner als die minimale Zykluszeit des I0O-Link-Slaves

sein.

HINWEIS

Die Servicedaten (azyklische Daten) haben keinen Einfluss auf die Zykluszeit.

12.7.1 Prozessdatenstruktur
Tabelle 21: ,Process Data In“ SIG100 -> |0-Link-Master
Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0..1 Bits 63 ... 48 AV2 Analogwert 2 Ulnteger 16
2.3 Bits 47 ... 32 AVl Analogwert 1 Ulnteger 16
4 Bit 31 Reserviert
Bit 30 Reserviert
Bit 29 Reserviert
Bit 28 Reserviert
Bit 27 Reserviert
Bit 26 Reserviert
Bit 25 Reserviert
Bit 24 Reserviert
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Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
5 Bit 23 Reserviert
Bit 22 Reserviert
Bit 21 Reserviert
Bit 20 Reserviert
Bit 19 Qint 12 Anschluss 6, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 18 Qint 11 Anschluss 6, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 17 Qint 10 Anschluss 5, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 16 Qint 9 Anschluss 5, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
6 Bit 15 Qint 8 Anschluss 4, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 14 Qint 7 Anschluss 4, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 13 Qint 6 Anschluss 3, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 12 Qint 5 Anschluss 3, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 11 Qint4 Anschluss 2, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 10 Qint 3 Anschluss 2, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 9 Qint 2 Anschluss 1, Pin 2 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
Bit 8 Qint 1 Anschluss 1, Pin 4 (Ein- Boolesch
gang oder Ausgang)
7 Bit 7 QL8 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 6 QL7 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit5 QL6 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 4 QL5 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 3 QL4 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 2 QL3 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit 1 QL2 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal
Bit O QL1 Logik-Editor-Ausgangssi- Boolesch
gnal

Die folgenden beiden Datenformate sind fur ausgehende Prozessdaten (Process Data
Out) verfiigbar und werden Uber die Benutzeroberflache ausgewahlt (siehe ,Prozessda-

tenauswahl, Seite 61).
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Tabelle 22: ,Process Data Out“ |0-Link-Master -> SIG100/Modus 1

Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0 Bit 15 IL16 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 14 IL15 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 13 IL14 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 12 IL13 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 11 IL12 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 10 IL11 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 9 IL10 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 8 IL9 Logik-Editor-Eingang Boolesch
1 Bit 7 IL8 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 6 IL7 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit5 IL6 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 4 ILS Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 3 IL4 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 2 IL3 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit 1 IL2 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Bit O IL1 Logik-Editor-Eingang Boolesch
Tabelle 23: ,Process Data Out” |0-Link-Master -> SIG100/Modus 2
Byte Bit Wert Signaleingang/-ausgang Datentyp
0..1 Bits 0 ... 15 AVl Analogwert 1 Ulnteger 16
12.7.1.1 Prozessdatenbeschreibung
Tabelle 24: System-spezifische ISDUs - PD-Deskriptor
ISDU
Index Sub- Name Datentyp g;:;-Repo— Lange Zugriff 3;:r|:dard- Wert/Bereich ©
DEZ HEX | Index
0x01
ox14
0x00
0x02
14 OE Deskriptor PD-Eingang Array 9 Byte Nur Lesen | 0x10 Bytefolge [3]
0x20
0:02
0x10
0x30
PD OUT
Mode 1
0x01
0x10
15 OF Deskriptor PD-Ausgang Array 3 Byte Nur Lesen S)I(DOSUT Bytefolge [1]
Mode 2
0x02
0x10
0x00

1) Beschreibung der Prozessdaten

Der PD-Eingangsdeskriptor (ISDU 14) und der PD-Ausgangsdeskriptor (ISDU 15) stellen Informationen zur Datenstruktur
der Prozessdaten (Eingang und Ausgang) bereit. Die Codierung ist in der Spezifikation des Smart-Sensor-Profils

beschrieben.

Jeder Teil der Prozessdaten wird mit 3 Bytes beschrieben.
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Byte 1 Datentyp:
0O: OctetStringT
1: Set of BoolT

2: UlntegerT
3: IntegerT
4: Float32T.
Byte 2 Lange der Daten in Bits.
Byte 3 Bit-Offset der entsprechenden Prozessdatenvariablen in den Prozessdaten.

12.7.1.2 Prozessdateneingang
Tabelle 25: Systemspezifische ISDUs - Process Data Input

ISDU

Index Sub- Name Datentyp :jant;nhal- Lange Zugriff Default-wert | Wert/Bereich
DEC HEX | Index

40 28 - Process Data Input PDin - 8 Byte ro

In dieser ISDU wird der aktuelle Prozessdateneingang (vom I0-Link-Gerat zum 10-Link-Master) als ISDU bereitge-
stellt.

12.7.1.3 Prozessdatenausgang

Tabelle 26: System-spezifische ISDUs - Prozessdatenausgang

ISDU

Daten-Repo- | | .. 5 Standard- N
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff e Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
41 29 - Prozessdatenausgang PD Out - 8 Byte Nur Lesen

In dieser ISDU wird der aktuelle Prozessdatenausgang (vom I0-Link-Master zum 10-Link-Gerat) als ISDU bereitge-
stellt.

12.7.1.4 Prozessdatenauswahl

Gemafd dem folgenden Abschnitt kdnnen die Prozessdaten konfiguriert werden, die fir die Anwendung ben6tigt
werden und unter Kapitel 12.7 beschrieben sind.

Tabelle 27: Prozessdatenauswahl!

ISDU Date
Daten- | I Zugri | S
Index Sub- | Name o Repo | Lange ffg dard- | Wert/Bereich
Inde 2B sitor wert
DEZ | HEX |y
y
Lese
n/ .
i 128 = PDOUt-Option 1 (IL1 ... IL6)
12 -
0 |78 Prozessdatenauswahl | Uint Ja 8 Bit ii(i)her 128 129 = PDOUt-Option 2 (Analogwert)
n
HINWEIS

Es kann nur der Prozessdatenausgang angepasst werden. Der Prozessdateneingang ist unveranderlich.

12.8 Servicedaten

Der Austausch von Servicedaten zwischen der Steuerung und dem I0-Link-Gerat Uber den I0-Link-Master erfolgt
nur auf Anforderung der Steuerung (azyklisch). Die Servicedaten werden als ISDUs bezeichnet. Mit ISDU kdnnen
Benutzer Informationen Uber den Status des angeschlossenen 10-Link-Gerates lesen und/oder neue Parameter
zur Anderung der Konfiguration schreiben.

Das entsprechende Gegenuber bestatigt den Empfang der Daten.

Antwortet das 10-Link-Gerat nicht innerhalb von finf Sekunden, meldet der Master einen Kommunikationsfehler.
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12.8.1 Gerate-ldentifikation

12.8.1.1 Gerateidentifikation

Tabelle 28: Gerateidentifikation
ISDU

Daten-R " " Standard-
Index Sub- Name Datentyp si?of; epo- Lange Zugriff wear': ar
DEZ HEX | Index
16 10 Herstellername 18 Byte SICK AG
17 11 Herstellertext 64 Byte xww.sick.co
18 12 Produktname String 18 Byte Nur Lesen
Siehe

19 13 Produkt-ID 32 Byte Index 219
219 DB 0 Artikelnr. 32 Byte

Die Produkt-ID ist auch die Teilenummer des angeschlossenen |0-Link-Gerates.

Aus Grinden der Standardisierung kann auch ein Verweis auf die ISDU 219 enthalten sein. In diesem Fall ist die

Produkt-ID (Teilenummer) unter der ISDU 219 abgelegt.

12.8.1.2 Produkttext und Seriennummer
Tabelle 29: Gerate-Identifikation - Product Text / Serial Number
1SDU
Index Sub- Name Datentyp :j:-:‘t;nhal- Lénge Zugriff Default-wert
DEC HEX | Index
10-Link Sen-
20 14 Product Text 45 Byte
String ro sor Hub
21 15 Serial Number 8 Byte

Format der Seriennummer:

YYWWnnnn (Y = Jahr, W = Woche, n = Laufende Nummerierung)

HINWEIS

Die Seriennummer in Kombination mit der Bestellnummer (Product ID) erméglicht die eindeutige Gerateidentifika-
tion.

12.8.1.3 Hard- und Software-Versionen

Tabelle 30: Geréate-Identifikation - Version

ISDU

Index Sub- Name Datentyp Elantgenhal- Lange Zugriff Default-wert

DEC HEX | Index

22 16 Hardware version String yes 4 Byte ro XXXX

23 17 Firmware version String yes 16 Byte ro VXXX XXX XXX

Diese ISDUs zeigen Hard- und Software-Versionen an.

12.8.1.4 Definierbare Namen
Tabelle 31: Geréteidentifikation - spezifisches Kennzeichen

ISDU

Index Sub- Name Datentyp SD::(:;—Rep(r Lange Zugriff Standardwert Wert/Bereich

DEZ HEX | Index

24 18 Anwengungsspezifisches ia R

Kennzeichen . Lesen/
- — — String 32 Byte Schreiben
64 40 Geréatespezifisches Kennzei- Nein S
chen
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Unter dem anwendungsspezifischen Kennzeichen kdnnen Sie beliebigen Text mit einer maximalen Lange von 32 Zei-
chen speichern. Dies kann nUtzlich sein, um die genaue Position oder Aufgabe des Sensors in der Gesamtma-
schine zu beschreiben. Das anwendungsspezifische Kennzeichen wird Gber das Daten-Repository gespeichert.

Unter dem geréatespezifischen Kennzeichen konnen Sie ebenfalls beliebigen Text mit einer maximalen Lange von
32 Zeichen speichern. Dieses Kennzeichen wird NICHT im Daten-Repository gespeichert und steht somit fiir Informa-
tionen zur Verfligung, die temporar oder nur auf dem spezifischen Gerat gultig sind, fir das es definiert wurde.

HINWEIS
Der Benutzer kann beliebige UTF-8-Zeichen eingeben.

12.8.1.5 Find-Me-Funktion
Tabelle 32: Gerateidentifikation - Find-Me-Funktion

ISDU
Daten-Repo- " . Standard- .
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff o Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
X . . Lesen/ 0 = Find-Me-Funktion deaktiviert
204 cc - Find Ulint N 8 Bit X 0o
ind me n ein ! Schreiben 1 = Find-Me-Funktion aktiviert

Der Sensor kann Uber Find me eindeutig identifiziert werden. Bei Maschinen mit mehreren identischen Geraten ist
es somit moglich, das Gerat, mit dem gerade kommuniziert wird, eindeutig zu identifizieren.

Wenn die Find-Me-Funktion aktiviert ist, blinkt die DO-Anzeige neben dem Spannungsversorgungsanschluss
,POWER*“ am SIG100 mit einer Frequenz von 1 Hz.

12.8.1.6 SICK-Profilversion
Tabelle 33: Gerateidentifikation - SICK-Profilversion

ISDU

Daten-Repo- | | .. : Standard- .
Index Sub- Name Datentyp Sttory Lange Zugriff - Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
205 CDh - SICK-Profilversion String Nein 4 Byte Nur Lesen | 1.01

SICK I0-Link-Geréate implementieren einen definierten Funktionsumfang, der durch die SICK-Profil-Version gekenn-
zeichnet wird. Diese ISDU gibt die Versionsnummer an.
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12.8.2 Allgemeine Gerateeinstellungen

12.8.2.1 Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen/Reset

Tabelle 34: Aligemeine Geréteeinstellungen - Auf Werkseinstellungen zurticksetzen

ISDU
Daten-Repo- " " Standard- .
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff o Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
. 128 = Gerate-Reset
2 02 ) Standardbefehl Uint ) 8 Bit Nur Lesen 130 = Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen
Gerate-Reset SIG100 fuhrt einen Neustart durch.

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen SIG100 wird auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

12.8.2.2 Datenspeicherindex

Tabelle 35: Allgemeine Geréateeinstellungen - Datenspeicherindex

ISDU
Daten-Repo- | , .. : Standard- .
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff - Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
3 03 - Datenspeicherindex Datensatz | Ja 111 Byte Lesen/
P Schreiben

Das SIG100 unterstitzt die 10-Link-Funktion zum Speichern von Daten. An einem |0-Link-Master-Anschluss kon-
nen bis zu 2 Kilobyte an SIG100-Daten gespeichert werden. Die Datenspeicherung fur den SIG100 umfasst die
folgenden Indizes:

ISDU 12 - Geratezugriffssperren

ISDU 24 - Anwendungsspezifisches Kennzeichen
ISDU 91 - I0-Link-Ausgangstyp Pin 4

ISDU 92 - I0-Link-Ausgangstyp Pin 2

ISDU 120 - Prozessdatenauswahl

ISDU 227 - Benachrichtigungshandling

ISDU 4005 - DI/DO-Anschlusskonfiguration

ISDU 4007 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 1)

ISDU 4008 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 2)

ISDU 4009 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 3)

ISDU 4010 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 4)

ISDU 4011 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 5)

ISDU 4012 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 6)

ISDU 4013 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 7)

ISDU 4014 - GrofRe der Logik-Editor-Konfiguration
ISDU 4015 - DI/DO-Anschluss 1, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4016 - DI/DO-Anschluss 1, Bezeichnung Pin 2
ISDU 4017 - DI/DO-Anschluss 2, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4018 - DI/DO-Anschluss 2, Bezeichnung Pin 2
ISDU 4019 - DI/DO-Anschluss 3, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4020 - DI/DO-Anschluss 3, Bezeichnung Pin 2
ISDU 4021 - DI/DO-Anschluss 4, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4022 - DI/DO-Anschluss 4, Bezeichnung Pin 2
ISDU 4023 - DI/DO-Anschluss 5, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4024 - DI/DO-Anschluss 5, Bezeichnung Pin 2
ISDU 4025 - DI/DO-Anschluss 6, Bezeichnung Pin 4
ISDU 4026 - DI/DO-Anschluss 6, Bezeichnung Pin 2
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12.8.2.3

Tabelle 36: Allgemeine Geréteeinstellungen - Geratezugriffssperren

Allgemeine Gerateeinstellungen

ISDU
Daten-Repo- " " Standard- .
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff o Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
Geratezugriffssperren (Tas- Bitnr.
tensperre) 0
Lesen/
12 02 Datensatz | Ja 2 Byte X 0 = Entsperrt
Datenspeichersperre Schreiben | o 1 P
1 = Gesperrt
Nicht verfligbar 2-15 Nicht verfugbar

Mit Geratezugriffssperren kobnnen Sie diverse Sensorfunktionen sperren oder entsperren. Diese Funktion ist in der
I0-Link-Schnittstellen-Spezifikation beschrieben.

Bit 1 Datenspeicher-  Sie kbnnen die Daten-Repository-Funktion anhand von Bit 1 sperren. Wenn das Bit
sperre gesetzt ist, lehnt das Gerat Schreibanforderungen fir das Daten-Repository vom [0-Link-
Master mit einer Fehlermeldung ab.

12.8.2.4 Handhabung Benachrichtigungen

Tabelle 37: Aligemeine Geréteeinstellungen - Notification Handling

ISDU

Index Sub- Name Datentyp zzz‘tznhal- Lange Zugriff Default-wert | Wert/Bereich

DEC HEX | Index
0 = All enabled

e . . 1 = All disabled

221 B3 Notification handling vint 1Byte ™ 0 2 = Events enabled, PD invalid flag disabled

3 = Events disabled, PD invalid flag enabled

Das Benachrichtigungshandling ermdoglicht die Generierung von I0-Link-Ereignissen im Gerat und die Aktivierung/

Deaktivierung der Funktion zur Kennzeichnung der Prozessdaten als ungultig.
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12.8.3 SIG100-Konfigurationseinstellungen

12.8.3.1 I0-Link-Anschlusskonfiguration
Tabelle 38: Konfiguration von Pin 2 und Pin 4 des I0-Link-Anschlusses (Power/C)

ISDU Date
Daten- | I Zugri | St
Index Sub- | Name o Repo | Lange | o 8| Gard- Wert/Bereich
Inde P sitor wert
DEZ |HEX |4 ;
Lese
OLinkA . n/ 0 = PNP/IO-Link
91 |sB Pir’\"{‘ AUSEANESYP | it | Ja | 8Bit | Schr |0 2 = Pushy/Pull
eibe 3 = Deaktiviert
n
Lese
10-Link-A " n/ 0 = PNP/IO-Link
92 |sc o '2” AUSEANESYP | v |ja | 8Bit |Schr |0 | 2 =Push/Pull
eibe 3 = Deaktiviert
n

Der Standardwert flir Pin 4 ist PNP, d.h. die 10-Link-Kommunikation wird automatisch nach dem Aufwachen des |O-
Link-Masters gestartet. Wird das SIG100 z. B. an eine Standard-Digitaleingangskarte einer SPS angeschlossen,
bleibt Pin 4 im Standard-PNP-Modus und arbeitet im SIO-Modus.

Die Kommunikation Uber Pin 4 kann deaktiviert werden, z. B. wenn der SIG100 als Standalone-Controller ohne
Verbindung zu einem Ubergeordneten System wie einem I0-Link Master oder einer SPS arbeitet.

Der Standardwert fur den Index 92 lautet PNP. Wenn Pin 2 deaktiviert ist, befindet er sich im hochohmigen
Zustand.

HINWEIS
Wahlen Sie je nach Anwendung die richtige Konfiguration fur Pin 2 und Pin 4 aus.

12.8.3.2 Prozessdatenauswahl

Tabelle 39: Prozessdatenauswahl!

ISDU
Daten-Repo- | | .. 5 Standard- N
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff e Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
Lesen/ 128 = PDOut-Option 1 (IL1 ... IL16)
12 7 - Pi hi | 1B ! 12
0 8 rozessdatenauswa Uint a yte Schreiben 8 129 = PDOUt-Option 2 (Analogwert)

Dient zum Auswahlen der Art der ausgehenden Prozessdaten. Sie kénnen entweder 16 Logik-Eingange oder 1 Ana-
logwert mit 16 Bits auswahlen.

Beachten Sie, dass die GroRRe der ausgehenden Prozessdaten immer fest ist. Sie betragt 2 Byte (= 16 Bit).

12.8.3.3 DI/DO-Anschlusskonfiguration
Tabelle 40: DI/DO-Anschlusskonfiguration

ISDU
Daten-Repo- " . Standard- .
Index Sub- Name Datentyp Siiem Lange Zugriff — Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
Bit O: Anschluss S1, Pin 4
Bit 1: Anschluss S1, Pin 2
2:1/5[():2{%5— Lesen/ Bit 2: Anschluss S2, Pin 4
4005 FAS - ) Datensatz | - 2 Byte : Bit 3: Anschluss S2, Pin 2
konfigura- Schreiben
tion Bit 10: Anschluss S6, Pin 4
Bit 11: Anschluss S6, Pin 2

Wahlen Sie fur die 6 Sensoranschlisse S1 bis S6 den Anschlussmodus , Digitaleingang” oder ,Digitalausgang*”
aus, je nachdem, welche Gerate Sie anschlieRen méchten.

Um einen Pin als Ausgang zu konfigurieren, setzen Sie das entsprechende Bit im Index 4005 auf ,1“. Um einen
Pin als Eingang zu konfigurieren, setzen Sie das entsprechende Bit im Index 40005 auf ,,0“ (> DI = O und
DO = 1).
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12.8.3.4
Tabelle 41: Logik-Editor-Konfiguration

Logik-Editor-Konfiguration

ISDU

Index

DEZ

HEX

Sub-
Index

Name

Datentyp

Daten-Repo-
sitory

Lange

Zugriff

Standard-
wert

Wert/Bereich

4007

FA7

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 1)

4008

FA8

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 2)

4009

FAQ

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 3)

4010

FAA

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 4)

4011

FAB

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 5)

4012

FAC

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 6)

4013

FAD

Logik-Editor-
Konfigura-
tion (Teil 7)

Bytefolge

228 Byte

4014

FAE

Grofe der
Logik-Editor-
Konfigura-
tion

Ulnt

16 Bit

Lesen/
Schreiben

Die Logik-Editor-Konfigurationen Teil 1 bis Teil 7 reprasentieren die Konfiguration des Logik-Editors (Rezept). Die
Grof3e der Konfiguration des Logik-Editors ist ein 16-Bit-Wert und gibt die Lange der Konfigurationsdatei des Logik-

Editors an.
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12.8.3.5

DIl/DO-Anschlisse
Tabelle 42: DI/DO-Anschliisse

ISDU

Index

DEZ HEX

Sub-
Index

Name

Datentyp

Daten-Repo-
sitory

Lange

Zugriff

Standard-
wert

Wert/Bereich

4015 FAF

DI/DO-
Anschluss

S1, Bezeich-

nung Pin 4

4016 FBO

DI/DO-
Anschluss

S1, Bezeich-

nung Pin 2

4017 FB1

DI/DO-
Anschluss

S2, Bezeich-

nung Pin 4

4018 FB2

DI/DO-
Anschluss

S2, Bezeich-

nung Pin 2

4019 FB3

DI/DO-
Anschluss

S3, Bezeich-

nung Pin 4

4020 FB4

DI/DO-
Anschluss

S3, Bezeich-

nung Pin 2

4021 FB5

DI/DO-
Anschluss

S4, Bezeich-

nung Pin 4

4022 FB6

DI/DO-
Anschluss

S4, Bezeich-

nung Pin 2

4023 FB7

DI/DO-
Anschluss

S5, Bezeich-

nung Pin 4

4024 FB8

DI/DO-
Anschluss

S5, Bezeich-

nung Pin 2

4025 FB9

DI/DO-
Anschluss

S6, Bezeich-

nung Pin 4

4026 FBA

DI/DO-
Anschluss

S6, Bezeich-

nung Pin 2

String

8 Byte

Lesen/
Schreiben

Pinbezeichnung Anschluss 1, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 1, Pin 2

Pinbezeichnung Anschluss 2, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 2, Pin 2

Pinbezeichnung Anschluss 3, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 3, Pin 2

Pinbezeichnung Anschluss 4, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 4, Pin 2

Pinbezeichnung Anschluss 5, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 5, Pin 2

Pinbezeichnung Anschluss 6, Pin 4

Pinbezeichnung Anschluss 6, Pin 2

Die Indizes 4015 bis 4026 kennzeichnen die virtuellen DI/DO-Anschlussbezeichnungen fur die Pins 2 und Pins 4

jedes der 6 konfigurierbaren Anschlisse (S1 bis S6).

HINWEIS

Es sind beliebige UTF-8-Zeichen zulassig. Die max. Lange fur jede Bezeichnung betragt 8 Byte. Beachten Sie, dass
einige UTF-8-Zeichen mehr als 1 Byte bendtigen (z. B. deutsche Umlaute (2 Byte) oder chinesische/japanische Zei-

chen (3 Byte)). Deshalb hangt die Lange der Bezeichnungen von der Verwendung der gewahlten Symbole ab.

Auf der SOPAS-Benutzeroberflache werden Bezeichnungen mit mehr als 8 Byte abgeschnitten.

8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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12.8.4 Installation / Diagnose

12.8.4.1 Geratestatus
Tabelle 43: Device State

ISDU
Index Name Datent; DEiisiE: Lénge Zugriff Default-wert | Wert/Bereich
Sub- yp tung 8 g

DEC HEX | Index
0 = Device is OK
1 = Maintenance required

. . 2 = Qut of specification
36 24 - D Stati Uint - 1B 0
evice Status n vie o 3 = Functional check
4 = Failure
5 - 255 = Reserved
64 BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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12.8.5 Systemspezifische ISDUs

12.8.5.1 Profileigenschaft
Tabelle 44: System-spezifische ISDUs - Profileigenschaft

ISDU

Daten-Repo- " " Standard- .
Index Sub- Name Datentyp sitory Lange Zugriff o Wert/Bereich
DEZ HEX | Index
13 D - Profileigenschaft Array - 8 Byte Nur Lesen | - Uint 16 [4]

Die Profileigenschaft gibt an, welche standardisierten Profile und Funktionen der Sensor unterstutzt.
Die Werte werden in 5 Blocken a 16 Bit Gibertragen.
Es werden maximal die folgenden Profile/Funktionen unterstutzt:

1 PID (Profile Identifier) ,Smart-Sensor-Profil“.
32768 Gerateidentifikation
Das Gerat unterstutzt erweiterte Identifikationsmoglichkeiten, siehe Kapitel ,Identifikation®.
32769 Binarer Datenkanal
Das Gerat stellt Schaltsignale auf die vorgegebene Weise bereit.
32770 Prozessdatenvariablen
Der Sensor liefert Analogwerte als Prozessdatenelemente.

12.9 Ereignisse

Die I0-Link-Kommunikation ist ein Master-Slave-Kommunikationssystem.
Mit "Events" meldet ein I0-Link-Gerat (ohne Aufforderung des Masters) Ereignisse an den Master. Geratespezifi-
sche Ereignisse werden wie folgt klassifiziert:

Tabelle 45: Gerétespezifische Ereignisse

Notification Hat Informationscharakter, keine Einschrdnkung des Systems.

Warning System ist noch funktionstlchtig, es liegt jedoch eine Beeintrachtigung vor. Diese sollte mog-
lichst durch entsprechende MaRnahmen beseitigt werden.

Error System ist nicht mehr funktionstlchtig, je nach Fehlerursache kann die Funktionstlchtig-
keit wiederhergestellt werden.

Ein Event gibt einen Event-Code aus, der die Ursache fur das Auftreten des Events enthalt.

HINWEIS
Nicht alle |0-Link-Master unterstitzen den Event-Mechanismus.
In ISDU 227 Notification Handling kann die Erzeugung von Events gerateseitig deaktiviert werden.

Folgende Events werden unterstitzt:

129.1 Ereignisse
Tabelle 46: Ereignisse
Code
Name Typ Bemerkung Aktion
Dez Hex
Benachrichti- = .
36001 8CA1 Neue Parameter gung Parameter wurden geandert Keine
12.10 Fehler
Tabelle 47: Fehler
Code
Zusétzli- | Zusétzli- | Name Anmerkung MaRnahme
Dez Hex cher cher
Code/Dez | Code/Hex
128 80 17 11 Index nicht verfugbar Zugriff erfolgt auf einen nicht vorhandenen Index
8023378.11W3/21.11.2018 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 65
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Code
Zusatzli- | Zusatzli- | Name Anmerkung Mafnahme
Dez Hex cher cher
Code/Dez | Code/Hex
128 80 18 12 Sub-Index nicht verfigbar iudg;(ff erfolgt auf einen nicht vorhandenen Sub-
108 80 32 20 Dienst ist vorlibergehend nicht | Kein Zugriff auf Parameter aufgrund des aktuel-
verflgbar len Zustands der Gerateanwendung
34 22 Dienst ist voriibergehend nicht Kein Zugriff auf F:arameter aufgrund eln?s
128 80 " - dezentral ausgeldsten Zustands der Geratean-
verfiigbar - Geratesteuerung
wendung
128 20 35 23 Zugriff verweigert Schreibzugriff auf einen schreibgeschitzten
Parameter
128 80 48 30 Parameterwert auferhalb des Geschriebener Parameterwert liegt auferhalb
zulassigen Bereichs des zulassigen Wertebereichs
108 80 51 33 Uberschreitung der Parameter- | Geschriebene Parameterlénge ist gréfer als die
lange definierte Lange
108 80 52 34 Unterschreitung der Parameter- | Geschriebene Parameterlange ist kleiner als die
lange definierte Lange
128 80 53 35 Funktion nicht verfigbar Geschr}ebener Bef?hl wird von der Geréteanwen-
dung nicht unterstitzt
128 80 54 36 Funktion voriibergehend nicht Geschriebener Befehl ist aufgrund des aktuellen
verflgbar Zustands der Gerateanwendung nicht verfugbar
65 41 Parameterinkonsistenzen wurden am Ende der
128 80 Inkonsistenter Parametersatz Blockparameteriuibertragung festgestellt; Fehler
bei Plausibilitatsprifung des Geréates
66 BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 8023378.11W3/21.11.2018 | SICK
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12.11 Index

ISDU

0002 - Standardbefehl (Wiederherstellen)........cccceeeeeeeeerceennnes 59
0003 - DatenspeicherindeX.......cccceeeueerues

0012 - Geratezugriffssperren.. .
0013 - Profileigenschaft.......cccceveririenenrereeeeee e
0014 - Eingangs-DeSKIPtOr......cceccvverereerererieesieeesseeseseesee s
0015 - Ausgangs-Deskriptor. .
0016 - Herstellername.......coceeeererreeneenerneeseeeesee s
0017 - HerstellerteXt......cueeerrirerieenierceeesee e
0018 - Produktname..
0019 - Produkt-ID....
0020 Product Text.... .
0021 Serial NUMDET....coceeieiereeeete et
0022 Hardware VEISION.......ccoeeeereererseereesesseesesseeseesesseessesneanees
0023 Firmware version .
0024 - Anwendungsspezifisches Kennzeichen.........ccccecvvuennen. 57

0036 DEViICE StAtUS....ceeereeruerieriererreeseeee et see s 64
0040 Process Data Input....... .. 56
0041 - Prozessdatenausgang...... .. 56
0064 - Geratespezifischer Name.... .. b7
0091 - 10-Link-Ausgangstyp Pin 4......cccvcvverveeneercererseeneseenes 61
0092 - |0-Link-Ausgangstyp Pin 2.....cccccvvvverieeneenerierseeneeseenes 61
0120 - Prozessdatenauswahl.........ccceccuveeeiieeeeccireeeseneeeennnns 56, 61
0128 - Fehler............

0204 - Find me

0205 - SICK-ProfilvVersion.........ccccoeeerrnerereesesnereseeeeesseseseeseees
0219 = ProduKEID....ceceeeee e
0227 Notification Handling, .
36001 - Neue Parameter........ccoeurerenerrerereeeeeseseseseeseesennens
4005 - DI/DO-Anschlusskonfiguration.......c..ceeeeveerererseesessennes
4007 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 1).
4008 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 2).
4009 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 3).
4010 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 4)
(
(

4011 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 5)
4012 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 6).
4013 - Logik-Editor-Konfiguration (Teil 7)
4014 - GroRe der Logik-Editor-Konfiguration.........ceeeeeeereecnens
4015 - DI/DO-Anschluss 1, Bezeichnung Pin 4..
4016 - DI/DO-Anschluss 1, Bezeichnung Pin 2..
4017 - DI/DO-Anschluss 2, Bezeichnung Pin 4..
4018 - DI/D0O-Anschluss 2, Bezeichnung Pin 2
4019 - DI/DO-Anschluss 3, Bezeichnung Pin 4
4020 - DI/DO-Anschluss 3, Bezeichnung Pin 2..
4021 - DI/DO-Anschluss 4, Bezeichnung Pin 4
4022 - DI/DO-Anschluss 4, Bezeichnung Pin 2
4023 - DI/DO-Anschluss 5, Bezeichnung Pin 4..
4024 - DI/DO-Anschluss 5, Bezeichnung Pin 2..
4025 - DI/DO-Anschluss 6, Bezeichnung Pin 4..
4026 - DI/DO-Anschluss 6, Bezeichnung Pin 2

8023378.11W3/21.11.2018 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | Sensor Integration Gateway - SIG100 67
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12.12 Abkilirzungsverzeichnis
Tabelle 48: Abkurzungsverzeichnis
AN1 Analogwert (Ein)
ANO Analogwert (Aus)
gOM 1 bis SDCI-Kommunikationsmodus ; = géf:iltil/ts}s
3 =230.4 kbit/s
CON Konstante Konstantwert fur Berechnungen im Logik-Editor
CONFIG Konfigurationsanschluss (M8) am SIG100
DI Digitaleingang (Digital Input) sDeiii;arlgzrigsaor}? (z. B. an einen der Anschlisse S1 bis S6 angeschlos-
DO Digitalausgang (Digital Output) Eﬁéarlztfci?ng (z. B. an einen der Anschlusse S1 bis S6 angeschlos-
IL Logik-Editor-Eingang
Int Ganzzahl
I0DD :;)(;I\;:Qg—gssri:%t;;sr%hreibung (10-Link Geréatebeschreibungsdatei fiir ein 10-Link-Gerat
ISDU g:rij;fétg;?‘gﬁﬁ?ate”ei”heit (Indexed | 5o icedatenobjekt in 10-Link
OF Uberlauf (Overflow)
PD In Eingehende Prozessdaten vom SIG100
zum l0-Link-Master/zur SPS
PD Out Ausgehende Prozessdaten vom 10-Link-
Master/von der SPS zum SIG100
PID Profil-ID
Qint Ausgang an den Anschliissen (S1 bis S6)
QL Logik-Editor-Ausgang
S1DI1 Anschluss S1, Digitaleingang 1 Pin 4 an Anschluss S1 wird als Digitaleingang verwendet
S1D02 Anschluss S1, Digitalausgang 1 Pin 4 an Anschluss S1 wird als Digitalausgang verwendet
SDCI Single-Drop Digital Interface Offizielle Bezeichnung fur |0-Link-Technologie (Spezifikation)
SDD ES:QZE;%GST”Bi;‘;‘:ggfﬁﬁc)hrei' Gerétebeschreibungsdatei/Treiber fiir SOPAS-ET-Software von SICK
SIG Sensor Integration Gateway Aktive Anschlusstechnik von SICK
Sl0-Modus | Standard-Input-Output-Modus
SOPAS ET | SOPAS Engineering Tool Das SOPAS Engineering Tool ist die Konfigurationssoftware von SICK
Ulnt Ganzzahl ohne Vorzeichen (Unsigned Inte-
ger)
UF Unterschreitung (Underflow)
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